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The given work is devoted to the а mobile robot is a robot, the specificity 

of which is provided for a robot in non-deterministic conditions, as well as the 

ability to independently perform movements in space. The scope of which is 

beyond human capabilities. For example, in remote and highly dangerous 

environments for humans. 

 

Постійна потреба у досконалих високоінтелектуальних апаратів, 

змусила науковців створити роботів. Вони мають можливість виконувати 

операції, з більшою точністю та якістю, з якими би сучасний спеціаліст не 

зміг би впоратися. Але задачі та середовища  стали більш складними для 

звичайних роботів та їх можливостей, тому постала потреба у гібридному 

рішенні, що комбінує у собі невеликі розміри, автономність, мобільність, 

велика багатозадачність, тощо. Тому був розроблений особливий клас 

роботів – мобільні роботи. 

Мобільний робот – це робот, специфікою якого передбачено робота в 

недетермінованих умовах, а також можливість самостійно виконувати 

переміщення в просторі. Область застосування, якого находяться за 

межами людських можливостей. Наприклад, в важкодоступних та високо 

небезпечних середовищах для людини, а саме у воєнізованих 

застосуваннях, для екстремальних ситуацій, наукових досліджень, 

кінематографічних застосувань тощо. 

 
Рисунок 1 – Sphero 2.0 

Orbotix Sphero 2.0 - вдосконалений автоматизований робот-куля. Який 

завдяки своєму апаратному та програмному забезпеченню можливо 

застосувати у різних середовищах та просторах. 
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Корпус складається з полікарбонату, який надійно захищає тонку 

електроніку, що знаходиться всередині. У Sphero 2.0 входять наступні 

елементи і особливості як, акселерометр, гіроскоп, компас, а також LED-

підсвітка. Робот працює на відстані у 30 метрів та може розганятись на 

швидкість до 5 км на годину. 

Sphero 2.0 має підтримку ОС, таких як Android, IOS, що дає 

можливість взаємодіяти з двома самими затребуваними платформами. 

Керування здійснюється за допомогою Bluetooth. Також за допомогою 

високорівневих мов програмування можливо створювати програмне 

забезпечення, наприклад, мова програмування Java. 

Щоб розробити програмне забезпечення необхідно розуміння, на що 

здатний робот-шар Sphero 2.0. Даний робот має невеликий розмір, що дає 

йому змогу потрапляти у труднодоступні місця, у які більший робот не 

зможе потрапити. Його форма шара, за допомогою якої він може 

переміщуватися у просторі, дозволяє йому виконувати роботу майже у 

будь яких умовах: у грунтових, піщаних та навіть у воді, завдяки своїм 

властивостям водонепроникності у свій корпус. Корпус Sphero 2.0 – 

полікарбонат дає змогу, проводити будь які дії без огляду, на безпеку 

елементів, які знаходяться у корпусі. Були б це потужні удари, падіння з 

висоти, знаходження у токсичних середовищах, тощо. 

Тому необхідно провести детальний аналіз доступних можливостей 

цього мобільного робота, а саме програмного та апаратного забезпечення, та 

знайти можливі напрямки використання робота у най поширених галузях. 

Наприклад, на виробничих підприємствах де необхідно проводити перевірку 

трубних виробів, а саме на виникнення можливих дефектів під час 

виробництва, шляхом переміщення Sphero 2.0. У цьому виробі та передачі 

інформації оператору використовуючи інтегровані у конструкцію елементи. 

Також у військовій справі, останнім часом, постала потреба у 

розмінуванні вибухових приладів, що були розміщені у невідомих для 

людини місцях. Тому необхідно розглянути таку можливість 

використання, як мобільний робот шар сапер. На сьогоднішній день 

роботи сапери представлені, як гусеничні роботи, задачею яких є 

знаходження, перевірка та знешкодження вибухових приладів. Але для 

цього необхідно мати можливість та час для проведення цієї операції. 

Якщо такої можливості та ресурсів немає, необхідна альтернатива, якою 

може стати Sphero 2.0. 

  


