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РОЗРОБКА АЛГОРИТМУ ВИЯВЛЕННЯ І РОЗПІЗНАВАННЯ ЗНАКІВ 

ДОРОЖНЬОГО РУХУ МОБІЛЬНИМ ПРИСТРОЄМ 
 

Виявлення та розпізнавання знаків дорожнього руху є досить важливою 

проблемою для забезпечення безпеки всіх учасників руху. Систему 

розпізнавання дорожніх знаків мають в своєму активі багато відомих 

автовиробників - Audi, BMW, Ford, Mercedes-Benz, Opel, Volkswagen. Система 

розпізнавання дорожніх знаків на автомобілях Opel входить до складу системи 

Opel Eye (разом з системою Lane Departure Warning). Система Opel Eye 

відзначена в числі кращих розробок в області автомобільної безпеки. Mercedes-

Benz назвав свою систему Speed Limit Assist (система контролю обмеження 

швидкості), Volvo – Road Sign Information, RSI (система інформування про 

дорожні знаки). У даній роботі розглядається підхід, що дозволяє визначити 

знаки дорожнього руху в реальному часі з урахуванням зміни освітленості і 

відстані. Для навчання і тестування алгоритму були використані варіації п'яти 
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дорожніх знаків: рух заборонено, рух прямо, рух направо, рух наліво, рух прямо 

або направо (рис.1). При реалізації розробленого підходу використовувався 

одноплатний комп'ютер Raspberry Pi і web - камера HamaAC-150. 

 

 
 

Рис.1. Знаки дорожнього руху, що використовуються для навчання 

алгоритму 

В такому колірному просторі пошук червоного кольору передбачає аналіз 

трьох складових, при цьому зміна складової R буде впливати на значення 

складових G і B. Тому доцільно використання колірного простору HSV, в якому 

ефективність виділення червоного кольору вище в порівнянні з RGB простором. 

Слід зазначити, що колірна модель HSV найбільш близька до людського 

сприйняття кольорів. Після перетворень координати кольору будуть 

знаходитися в наступних діапазонах [1-5]: 
 

0≤V≤255.      0≤S≤255.       0≤H≤360. 
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