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УДК 681.3 
 

АНАЛИЗ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ СБОРКИ БЛОКОВ GENTOO  
НА ЯДРЕ LINUX 

 
Я.О. Радченко 
Харківський національний університет радіоелектроніки 
Україна, 61166, Харків, пр. Науки 14 
Е-mail: yakiv.radchenko@nure.ua 

Аннотация: Данная статья раскрывает функционал и внутреннюю архитектуру 
взаимодействия между каждым объектом подключения и пошаговая сборка схематичных 
блоков дистрибутива Gentoo на ядре Linux, принцип рaботы каждого уровня подключений с 
использованием основных и вторичных команд. В качестве наглядного примера будет 
рассмотрена установка дистрибутива Gentoo на VirtualBox. 

Ключевые слова: архитектура, дистрибутив, блочная схема, ядро. 
 

ANALYSIS OF THE SEQUENCE OF ASSEMBLY OF GENTOO BLOCKS 
IN THE LINUX CORE 

 
Y.Radchenko 
Kharkiv National University of Radio Electronics 
Ukraine, 61166, Kharkiv, Nauky av.,14 
E-mail: yakiv.radchenko@nure.ua 
Anotations: This article reveals the functionality and internal architecture of interaction between 

each connection object and the step by step assembly of schematic blocks of the Gentoo 
distribution on the Linux kernel, the principle of operation each level of connections using primary 
and secondary commands. As a visual example, the installation of the Gentoo distribution on 
VirtualBox wiil be considered. 

Кey words: architecture, distribution kid, block scheme, kernel. 
 
Для комфортной и эффективной реализации крупных проектов в современных 

технологиях и других технических сферах связанных с разработкой, используют именно ОС 
Unix на основе ядра Linux с различными видами утилит. Существует n-количество утилит, и 
каждая отличается как своим интерфейсом, так и своими типами выполнения задач. В 
качестве механизма исследования будет выступать дистрибутив Gentoo, который основан на 
ядре Linux [1], полный разбор составляющих и загрузка будет произведена на VirtualBox. 
Данная технология позволит увидеть процесс работы и преимущество данной ОС, 
комфортность, простоту и быстродействие дистрибутива в целях обращения запросов к 
системе и обратной связи отклика.  

Так как идет разговор о разработке, а разработка – это программирование, то особую, 
важную часть в мире Linux занимает язык программирования Python. Во-первых, почти все 
дистрибутивы поддерживают данный язык и наш Gentoo – это не исключение, а во-вторых, 
многие из них используют Python-скрипты для сборки и управления пакетами. Например, 
система Portage в Gentoo состоит из набора утилит на Bash и Python. 

Работа с Gentoo – это не только приятное ощущение, что в твоих руках власть контроля 
над любым процессом, но это также: оптимизация системы под конкретное аппаратное 
обеспечение и нужды пользователя; собственная init-система на базе проекта OpenRC, 
расширенная и удобная система инициализационных файлов; аппаратная 
многоплатформенность; мощная и гибкая технология Portage, совмещающая в себе 
возможности конфигурирования, настройки, а также автоматизированную систему 



управления пакетам; регулярное обновление пакетов и минимальные сроки устранения 
уязвимостей.  

Темой для данной статьи является полное понимание внутренней архитектуры 
подключения и работы команд, например: взаимодействие разновидных пакетов и связь 
между ними, конфигурация внутри системы, настройка внешних параметров.  

Существует определенный алгоритм выполнения построения структуры конфигурации 
системы. Эти последовательные шаги очень тесно связаны между собой и не выполнив 
первый шаг нельзя приступить к выполнению второго или третьего. При не правильном 
конфигурировании системы может возникнуть тотальная ошибка [2]. 

В основе первого шага мы рассматриваем что мы имеем и что нам нужно сделать для 
установки нашей ОС на устройство. У нас есть уже установленный программный продукт 
виртуализации для нашей операционной системы, который представлен на рисунке 1.  

Так как, мы имеем систему с полностью открытым исходным кодом, то можем настроить 
всю конфигурацию для удобного использования. Данная возможность облегчает задачу и 
делает ее более понятной для внедрения изменений.  

 

 
Рисунок 1 – Настройки программы виртуализации VirtualBox 

 
Второй шаг действий – это сборка нашей системы, это последовательный алгоритм 

написания команд и дополнительных драйверов управления. На рисунке 2, мы можем 
посмотреть начальный этап программирования. 

 



 
Рисунок 2 – Общий вид нашей среды для общения с Gentoo 

 
Общение с нашей системой будет происходить исключительно через команды.  
И так, теперь мы переходим к созданию нашего ядра Linux дистрибутива Gentoo. 

Используя алгоритм команд, предоставленных самим Gentoo, мы начинаем с команд 
создания основных дисков, на которых будет построена наша система:  

 
  /dev/sda1 /boot       – ядро   

   /dev/sda2 swap  – файлы подкачки    
  /dev/sda3        – корневой раздел  
              /dev/sda4 /home      – домашние каталоги 

 
Данная команда показывает, что мы создали четыре основных диска под нашу систему. 

Наиболее эффективный порядок создания именно такой, так как показывает, что наше 
первое устройство – это ядро. Чем ближе ядро к запуску, тем быстрее будет производится 
обработка последующих команд нашей системы в дальнейшем. Далее идет, так называемый 
SWAP, – это процесс, при котором страница памяти копируется в предварительно 
сконфигурированное пространство на жестком диске. SDA3 и SDA4 – это раздел, в котором 
будет храниться корень твоей системы, права администратора и другие домашние каталоги, 
можно объединить в одно устройство [3]. При создании дисков мы указываем объем 
каждого из них. 

Следующий пункт – это распаковка и установка сценического тарбола, но для этого мы 
должны его скачать из интернета задав команды для скачки: 

 
                                    links https://www.gentoo.org./downloads/mirrors/                             
   
Команда для распаковки и установка: 
 

  tar xpvf stage3-*.tar.bz2 --xattrs-include=’*.*’ --numeric-owner                  
 
Последний пункт перед началом компиляции системы – это настройка параметров 

компиляции и установка флагов компилятора. Команда для настроек:  
 

    nano -w /mnt/Gentoo/etc/portage/make.conf                                    



 
Полученный интерфейс при обращении к настройкам параметров компиляции изображен 

на рисунке 3. 
 

 
Рисунок 3 – Меню настроек параметров компиляции 

 
В начальной сборке операционной системы ядра Linux дистрибутива Gentoo, был 

полностью выполнен первый этап сборки, полный разбор всех команд, которые требуются 
для того чтобы завершить начальную стадию разработки. Данные команды созданы для 
понимания синтаксиса построения любой ОС, с большим количеством возможностей и 
модернизацией старой модели. 
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