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The main elements of REA control and diagnostics are the object to be 

diagnosed, that is, the REA itself, diagnostic equipment, modeling equipment 

for test effects and their submission to the object and equipment for obtaining, 

processing and analysis of diagnostic information, means of transmitting 

diagnostic information, consumers of diagnostic results. 

 

Забезпечення надійності РЕА на етапі експлуатації суттєво залежить 

від організації міроприємств за якісним контролем та діагностики. 

Основними елементами контролю й діагностики РЕА є об'єкт, що 

діагностуеться, тобто сама РЕА, діагностична апаратура, апаратура 

моделювання  перевірних впливів і подачі  їх на об'єкт і апаратура 

одержання, переробки й аналізу діагностичної інформації, засоби передачі 

діагностичної інформації, споживачі результатів діагностування.    

Системи контролю й діагностики РЕА можуть бути різними за своїм 

призначенням, структурі, місцем установки, складом, конструкцією, 

схемотехнічним рішенням. Вони класифікуються за рядом ознак, що 

визначають їхнє призначення, склад технічних засобів, структуру, 

завдання, які вони вирішують. Процес діагностування є багаторазовою 

подачею на об'єкт діагностування певних впливів і багаторазовий вимір і 

аналіз відповідей (реакцій) об'єкта на ці впливи. Залежно від способу 

подачі на об'єкт діагностування перевірних впливів розрізняють системи 

тестового й функціонального діагностування. Системи функціонального 

діагностування використовують перевірні впливи робочі сигнали.  

Ці впливи відповідають робочим алгоритмам функціонування об'єкта 

діагностування й не можуть вибиратися довільно.  

Функціональна модель, як правило, виконується у вигляді графічної 

схеми, на якій кожний функціональний елемент позначається 

прямокутником з деякою кількістю вхідних стрілок (входів)  і однієї 

вихідної стрілки (вихідний сигнал). Вихід будь-якого функціонального 

елемента можна з'єднувати з  будь якою кількістю входів, у той час як вхід 

будь-якого елемента може бути з’єднаний тільки з одним виходом. Одна з 

таких  можливих  функціональних моделей наведена на рис.1. 

Входи, які не з'єднані з жодним виходом, називаються зовнішніми. 

Вони передають зовнішні впливи на  об’єкт, що діагностується. Зовнішні 

mailto:dmytro.rieznik@nure.ua
mailto:oleh.khmelyk@nure.ua


139 

впливи позначаються хij, де i — номер функціонального елемента, а j — 

номер входу цього елемента. Виходи функціональних елементів 

позначаються zi, де i – номер функціонального елемента. 

 
Рисунок 1 – Функціональна модель 

 

Число різних станів апаратури відносно  відмов одночасно одного 

функціонального елемента може бути зведено в таблицю станів або 

матрицю несправностей. Остання є таблицею, у якій число рядків 

дорівнює числу функціональних елементів моделі, а число стовпців — 

числу контрольних точок (вихідних елементів). Матриця несправностей 

для функціональної моделі, наведеної на  рис.1, наведена в табл.1. 

 

Si 
zj 

z1 z2 z3 z4 z5 z6 z7 z8 z9 

s0 1 1 1 1 1 1 1 1 1 

s1 0 0 1 0 0 1 0 0 0 

s2 1 0 1 0 0 1 0 0 0 

s3 1 0 0 0 0 1 0 0 0 

s4 1 1 1 0 1 1 0 0 0 

s5 1 1 1 0 0 1 0 0 0 

s6 1 1 1 0 0 0 0 0 0 

s7 1 1 1 1 1 1 0 0 0 

s8 1 1 1 1 1 1 1 0 0 

s8 1 1 1 1 1 1 1 1 0 

 

Матриця несправностей заповнюється на підставі логічного аналізу 

функціональної моделі апаратури, що діагностується  за умови, що всі 

параметри в контрольних точках на виходах функціональних елементів 

контролюються. При цьому передбачається якщо апаратура, що 

діагностується перебуває в Si стані, то несправний тільки i-й 

функціональний елемент. Цю подію супроводжує неприпустиме значення 

вихідного параметра zi і тоді на перетині Si - рядка й zi -стовпця 

записується символ 0. 

  


