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ДОДАТОК А

Графічний матеріал атестаційної роботи
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Додаток А.1 – Титульний лист

Додаток А.2 – Мета атестаційної роботи
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Додаток А.3 – Постановка задачі

Додаток А.4 – Моделі нелінійних динамічних об’єктів
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Додаток А.5 – Структура радіально-базисної мережі

Додаток А.6 – Навчання радіально-базисної мережі
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Додаток А.7 – Схема ідентифікації з використанням РБМ

Додаток А.8 – Дослідження швидкості збіжності та надійності алгоритмів

навчання РБМ
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Додаток А.9 – Оцінка алгоритмів навчання при моделюванні функції sin(x)

Додаток А.10 – Оцінка алгоритмів навчання при моделюванні функції tan(x)
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Додаток А.11 – Оцінка алгоритмів навчання при моделюванні функції

sin(x)cos(2x)

Додаток А.12 – Параметри моделювання
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Додаток А.13 – Результати ідентифікації нелінійного динамічного об’єкта

Додаток А.14 – Результати ідентифікації нелінійного динамічного об’єкта

при наявності випадкової перешкоди
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Додаток А.15 – Висновки


