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ДОДАТОК А 

Код програми 
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#define MOTOR_PIN 5 

#define DIR_PIN 6 

#define SENSOR_D1 2 

#define SENSOR_D2 3 

#define SENSOR_D3 4 

 

void setup() { 

  Serial.begin(115200); 

   

  pinMode(MOTOR_PIN, OUTPUT); 

  pinMode(DIR_PIN, OUTPUT); 

  pinMode(SENSOR_D1, INPUT); 

  pinMode(SENSOR_D2, INPUT); 

  pinMode(SENSOR_D3, INPUT); 

   

  digitalWrite(MOTOR_PIN, LOW); // Вимкнути двигун на початку 

  digitalWrite(DIR _PIN, LOW); 

} 

 

void loop() { 

  if (Serial.available() > 0) { 

    String command = Serial.readStringUntil('\n'); 

    command.trim(); 

     

    if (command.startsWith("DIR=")) { 

      int direction = command.substring(4).toInt(); 

      if (direction == 1) { 

        // Пряма видача 

        Serial.println("Пряма видача"); 
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        digitalWrite(DIR _PIN, LOW); 

        digitalWrite(MOTOR_PIN, HIGH); // Увімкнути двигун 

 

        // Чекати спрацьовування датчика D3 

        while (digitalRead(SENSOR_D3) == LOW) {} 

        // Чекати вимкнення датчика D3 

        while (digitalRead(SENSOR_D3) == HIGH) {} 

         

        digitalWrite(MOTOR_PIN, LOW); // Вимкнути двигун 

        Serial.println("Видача завершена"); 

      } else if (direction == -1) { 

        // Зворотна видача 

        Serial.println("Зворотна видача"); 

        digitalWrite(DIR _PIN, HIGH); 

        digitalWrite(MOTOR_PIN, HIGH); // Увімкнути двигун у 

зворотному напрямку  

 

        // Чекати спрацьовування датчика D1 

        while (digitalRead(SENSOR_D1) == LOW) {} 

        // Чекати вимкнення датчика D1 

        while (digitalRead(SENSOR_D1) == HIGH) {} 

         

        digitalWrite(MOTOR_PIN, LOW); // Вимкнути двигун 

        Serial.println("Видача завершена"); 

      } else { 

        Serial.println("Невідомий напрямок"); 

      } 

    } else { 

      Serial.println("Невідома команда"); 

    } 
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  } 

} 
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ДОДАТОК Б 

Демонстраційний матеріал 

 

 

  



72 

 

№  

Ф
о

р
м

ат
 

Позначення Найменування 

К
іл

. 

Прим. 

   Документація текстова   

      

1 А4 ГЮІК.464430.004ПЗ Пояснювальна записка 59c  

      

   Інші документи   

      

2 А4  Лістинг програмного коду 3с  

      

3 А4  Демонстраційний матеріал 12c у форматі 

*.ppt 

      

      

      

      

      

      

      

      

      

      

      

      

     

ГЮІК.464430.004ВД 
     
Змі Арк № докум. Підпис Дата 

Розроб  Жижерін В.Е.   

Розроблення системи 

автоматизації 

технологічного процесу 

переміщення деталей 

конвеєром мобільного 

робота 

Літера Аркуш Аркушів 

Перевірив Новоселов С.П.        1 

    

ХНУРЕ 

кафедра КІТАР 

Н. Контр.  Бронніков А.І.   
Затвер. Невлюдов І.. Ш.   

 


