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ДОДАТОК А 

Графічний матеріал кваліфікаційної роботи 
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ДОДАТОК Б 

Код програми 

#include <Servo.h> 

 

Servo servoVert; 

Servo servoHoriz; 

 

int leftPotValue; 

int rightPotValue; 

int lowerPotValue; 

int upperPotValue; 

 

void setup() { 

  servoVert.attach(A4); 

  servoHoriz.attach(A5); 

  Serial.begin(9600); 

} 

 

void loop() { 

  leftPotValue = analogRead(A0); 

  rightPotValue = analogRead(A3); 

  lowerPotValue = analogRead(A1); 

  upperPotValue = analogRead(A2); 

 

  Serial.print("Left Potentiometer: "); 

  Serial.print(leftPotValue); 

  Serial.print(" | Right Potentiometer: "); 

  Serial.print(rightPotValue); 

  Serial.print(" | Lower Potentiometer: "); 

  Serial.print(lowerPotValue); 

  Serial.print(" | Upper Potentiometer: "); 

  Serial.println(upperPotValue); 

 

  int HorizNow = servoHoriz.read(); 

  int VertNow = servoVert.read(); 

 

  if (VertNow < 90) 

  { 

    if (abs(leftPotValue - rightPotValue) > 30){ 

        if (leftPotValue > rightPotValue)  { 

          servoHoriz.write(HorizNow+2); 

        } 

        else { 

          servoHoriz.write(HorizNow-2); 

        }  

    } 

  } 

  else { 

    if (abs(leftPotValue - rightPotValue) > 30){ 

      if (leftPotValue > rightPotValue)  { 

        servoHoriz.write(HorizNow-2); 

      } 
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      else { 

        servoHoriz.write(HorizNow+2); 

      }  

    } 

  } 

  if (abs(lowerPotValue - upperPotValue) > 30){ 

    if (lowerPotValue > upperPotValue)  { 

      servoVert.write(VertNow+2); 

    } 

    else { 

      servoVert.write(VertNow-2); 

    } 

  } 

  delay(20); 

} 

 


