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ДОДАТОК А 

Графічний матеріал кваліфікаційної роботи 
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ДОДАТОК Б 

ПУБЛІКАЦІЯ 

 



77 

 



78 

ДОДАТОК В 

Лістинг програми 

 

 

MatLab  

  % Завантажуємо зображення  

    img = imread('image.jpg');  

  % Визначаємо поріг яскравості  

threshold = 180;  

  % Отримуємо пікселі, яскравість яких вище встановленого порогу  

bright_pixels = find(img > threshold);  

  % Отримуємо координати відповідних пікселів  

[y, x] = ind2sub(size(img), bright_pixels); 

  % Виводимо координати яскравих пікселів  

fprintf('Знайдено  

  %d яскравих пікселів:\n', numel(bright_pixels)); 

 for i = 1:numel(bright_pixels) fprintf('(%d, %d)\n', x(i), 

y(i));  

end  

% Показуємо зображення з виділеними яскравими пікселями 

 imshow(img); 

 hold on;  

plot(x, y, 'r+', 'MarkerSize', 10). 

Визначення GPS координати у середовищі MatLab  

  % Відома GPS координата для пікселя (192, 144)  

pixel_Ax = 192; 82  

pixel_Ay = 144;  

lat_known = 49.9935;  

lon_known = 36.2304;  

  % Розміри зображення та масштаб GPS координат  

image_width = 384;  

image_height = 288;  

gps_scale = 1.5/10^5;  

  % 1 піксель = 1,5 /10^5 м/градуси GPS координати  

  % Координати пікселя, для якого потрібно обчислити GPS 

координату 

pixel_Bx = 250;  

pixel_By = 81;  

  % Ціна пікселів в метрах  

Pxм pixm = 1;  

  % Обчислення  

PxGPS px_gps_lat  

      = pixm * gps_scale;  

px_gps_lon  

      = pixm * gps_scale;  

  % Обчислення GPS координати для пікселя (250, 81)  

if pixel_Bx >  

pixel_Ax delta_lonx= 

 px_gps_lon*(pixel_Bx-pixel_Ax);  

  %визначаємо дельту  
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lon  

  = lon_known + delta_lonx; 

 elseif pixel_Bx < pixel_Ax delta_lonx 

= px_gps_lon*(pixel_Ax-pixel_Bx);  

lon  

  = lon_known - delta_lonx; end if pixel_By  

       > pixel_Ay delta_laty= px_gps_lat*(pixel_By-pixel_Ay);  

lat  

   =lat_known - delta_laty;  

elseif pixel_By  

< pixel_Ay delta_laty 

  = px_gps_lat*(pixel_Ay-pixel_By);  

lat  

  = lat_known + delta_laty;  

end  

  % Виведення результату  

disp(['GPS координати пікселя (250, 81):  

', num2str(lat),  

',  

', num2str(lon)]). 

 

 


