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ДОДАТОК А 

Код програми 

 

 

#include <SoftwareSerial.h> 

 

#define IN1 7 

#define IN2 8 

#define IN3 9 

#define IN4 10 

 

SoftwareSerial BTSerial(2, 3); // RX на D2, TX на D3 

 

void setup() { 

    pinMode(IN1, OUTPUT); 

    pinMode(IN2, OUTPUT); 

    pinMode(IN3, OUTPUT); 

    pinMode(IN4, OUTPUT); 

     

    BTSerial.begin(9600); // Швидкість зв'язку з HC-06 

    Serial.begin(9600); // Для налагодження 

} 

 

void loop() { 

    if (BTSerial.available()) { 

        char command = BTSerial.read(); 

        Serial.println(command); 

         

        switch (command) { 
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            case 'F': // Вперед 

                digitalWrite(IN1, HIGH); 

                digitalWrite(IN2, LOW); 

                digitalWrite(IN3, HIGH); 

                digitalWrite(IN4, LOW); 

                break; 

            case 'B': // Назад 

                digitalWrite(IN1, LOW); 

                digitalWrite(IN2, HIGH); 

                digitalWrite(IN3, LOW); 

                digitalWrite(IN4, HIGH); 

                break; 

            case 'L': // Вліво 

                digitalWrite(IN1, LOW); 

                digitalWrite(IN2, HIGH); 

                digitalWrite(IN3, HIGH); 

                digitalWrite(IN4, LOW); 

                break; 

            case 'R': // Вправо 

                digitalWrite(IN1, HIGH); 

                digitalWrite(IN2, LOW); 

                digitalWrite(IN3, LOW); 

                digitalWrite(IN4, HIGH); 

                break; 

            case 'S': // Зупинка 

                digitalWrite(IN1, LOW); 

                digitalWrite(IN2, LOW); 

                digitalWrite(IN3, LOW); 

                digitalWrite(IN4, LOW); 
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                break; 

        } 

    } 

} 
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ДОДАТОК Б 

Апробація результатів наукових досліджень 
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Рисунок Б.1 – Обкладинка зборнику студентських наукових статей 
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Рисунок Б.2 – Титульний аркуш зборнику студентських наукових статей 
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Рисунок Б.3 – Організаційний комітет зборнику 
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Рисунок Б.4 – Бібліографічні дані 
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Рисунок Б.5 – Зміст зборнику студентських наукових статей 
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Рисунок Б.6 – Апробація результатів наукових досліджень, аркуш 1 
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Рисунок Б.7 – Апробація результатів наукових досліджень, аркуш 2 
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Рисунок Б.8 – Апробація результатів наукових досліджень, аркуш 3 
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Рисунок Б.9 – Апробація результатів наукових досліджень, аркуш 4 
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Рисунок Б.10 – Апробація результатів наукових досліджень, аркуш 5
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ДОДАТОК В 

Демонстраційний матеріал 
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Примітки 

   Текстові документи   

      

А4 1 ГЮІК 501340.002 ПЗ Пояснювальна  85 с. 

   записка   

      

   Інші документи   

      

 2  Код програми 3 с. 

      

 3  Апробація результатів 11 с. 

   наукових досліджень   

      

 4  Демонстраційний  15 с. 

   матеріал   
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контроль 
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