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п/п
	
Позначення
	
Найменування
	Додаткові відомості

	
	
	Текстові документи
	

	1
	ГЮІК.ХХХХХХ.001ПЗ
	Пояснювальна записка
	78 c.

	
	
	Графічні документи
	

	2
	ГЮІК.ХХХХХХ.001Д1
	Слайди презентації
	14 шт.
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1. OG’€KT JTOCIimKeHHS] — CTaHIsl O€3KOHTAKTHOI 3apsIIKK €JIEKTPOM OO LTiB.

[\®]

. [IpeameTt HoCTiKEeHHS — CTAHIlSS O0C3KOHTaKTHOI 3aps/IKH €JIEKTPOMOO TR 13
3aCTOCYBaHHAM IHTYKTHBHOTO METOMY.

W

. MeToro poboTH € nipoBe/ieHHsI aHai3y €(heKTUBHOCTI BUKOPUCTAHHS 3apsAHUX CTAHIN Y
crctemax 0e37poTOBOI 3aps/IKN €JIEKTPOMOOLTIB, BUSIBIICHHS TIOTCHIIMHAX METOJIIB Ta
PEKUMIB IS THIBHINEHHS TPOTYKTHBHOCTI Cy4acHHX CUCTEM O€3/IpPOTOBOI 3apsi KU
TS €JIEKTPOM OO LTIB.

N

. Xoua 6e3/1poToBa 3aps/IKa 3HAXOAUThLCS ITle Ha TIOYATKOBIN CTaIil, y 11i€l TEXHOJIOTTl BCe
K TaKH € BEJIMKUM TOTEHINIA 3pOOHTH eJIeKTpoM 001 OiTbIle 3pydIHAMH Ta
MPaKTUIHAMHY Y BUKOpUCTaHHL. OTHAM 13 TOJIOBHUX HEJIOJIKIB, ICHyIOUHX B JIaHUW Yac
eJICKTPOMOOITIB, € HecTaua 3apsay aKyMyIsITOpa ISl TPUBAJIOL B

5. Pe3ynbraTi Ta X HOBM3HA — B KBalTi(iKaliiHill poOOTi MpOBE/ICHO aHai3 TEXHOMOT il
OE3KOHTaKTHOI Tlepe/1adi eHeprii. Po3KpHTO MepclieKTUBHICTD, MPOOJIEMATHKA, 8 TAKOXK
TIPUHIAI POOOTH 1 GIBUYHI OCHOBU TEXHOJIOTi BUKOPUCTAHHS O€3/IPOTOBUX 3apsiTHUAX
YCTAHOBOK SIK OCHOBHOTO JKepeJia eNIeKTPOSHEPril.

N

. 3aBmanHs poOOTH:
— ONISII OCHOBHUX METOJIIB Ta MPUHIMITE O0e3/pOTOBOI Tiepe1adi eHeprii ;
— aHaJi3 CXEeMOTEXHIYHUX pilllcHh OE3KOHTAKTHUX 3apsTHUX CTAHIHA JJIS €JIEKTPOMOOLTIR ;

— MOJIJIIOBaHHS Ta PO3pPaxyHKH NapaMeTpiB 0e3/poTOBOI CUCTEMHU Nepeiadi eHeprii .
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                 1. Об’єкт дослідження – станція безконтактної зарядки електромобілів. 2. Предмет дослідження – станція безконтактної зарядки електромобілів із застосуванням індуктивного методу. 3. Метою роботи є проведення аналізу ефективності використання зарядних станцій у системах бездротової зарядки електромобілів, виявлення потенцiйних методів та режимів для пiдвищення продуктивностi сучасних систем бездротової зарядки для електромобілів. 4. Хоча бездротова зарядка знаходиться ще на початковій стадії, у цієї технології все ж таки є великий потенціал зробити електромобілі більше зручними та практичними у використанні. Одним із головних недоліків, існуючих в даний час електромобілів, є нестача заряду акумулятора для тривалої їзди. 5. Результати та їх новизна – в кваліфікаційній роботі проведено аналіз технології безконтактної передачі енергії. Розкрито перспективність, проблематика, а також принцип роботи і фізичні основи технології використання бездротових зарядних установок як основного джерела електроенергії. 6. Завдання роботи: – огляд основних методів та принципів бездротової передачі енергії ; – аналіз схемотехнічних рішень безконтактних зарядних станцій для електромобілів ; – моделювання та розрахунки параметрів бездротової системи передачі енергії .
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                                                             Актуальність   
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Hikona Tecna
1856 - 1943

B 1896 3anateHTyBaB
TpaHcopmaTtop, SKMH
nisHile oTp1maB Moro iM's.

Y 1897 poui 3apeecTpoBaHuii
neplun 3 nateHTiB Tecna i3
3aCTOCYBaHHA 6e€34p0TOBOT
nepeaadvi.

Y 1899 poky Tecna nucas:
«HecnpoMoXHiCcTb MeToay
iHAYKUiT BUAA€ETbCA
BE/IMYE3HOT MPOTU METOAO0M
NOpYyLUEHHSA 3apsaay 3emMi 1a
nosiTpa»




image8.svg
                         Нікола Тесла 1856 - 1943 В 1896 запатентував трансформатор, який пізніше отримав його ім'я. У 1897 році зареєстрований перший з патентів Тесла із застосування бездротової передачі. У 1899 року Тесла писав: «Неспроможність методу індукції видається величезної проти методом порушення заряду землі та повітря»
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[TorsiTTs «6€3pOTOBA TIepeada eHeprii» €
301pHUM TEPMIHOM, SIKUM BIJTHOCUTHCA JI0 PI3HUX
TEXHOJIOT1H JIJIs iepe/iadi eHeprii 3a JI0MOMOIoro
eJIEKTPOMAarHiTHUX IoJ1B. Taki TeXHoJIOr1, Ieplll 3a
BCE, XapaKTePHU3YIOThCS BiJCTAaHHIO, SIKY BOHH
MOXYTb Tlepe/laBaTH MOTYXHICTh 3 MAaKCHMAaJIbHOIO
e(heKTHUBHICTIO, a TAaKO’K BUKOPUCTOBYBAHUM THUIIOM
€JIEKTPOMAarHiTHOI €HEeprii: 110 3MIHIOEThCS B Yaci
€JIEKTPUYHI Ta MarHiTHI MOJIs, pajloXBuUJIl,
HaaBucokodactoTHi (HBY) BunpomiHtoBaHHs Ta
BUIWMI CBITJIOBI XBUJII.
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                                                                         Методи бездротової     передачі енергії           Поняття «бездротова передача енергії» є збірним терміном, який відноситься до різних технологій для передачі енергії за допомогою електромагнітних полів. Такі технології, перш за все, характеризуються відстанню, яку вони можуть передавати потужність з максимальною ефективністю, а також використовуваним типом електромагнітної енергії: що змінюється в часі електричні та магнітні поля, радіохвилі, надвисокочастотні (НВЧ) випромінювання та видимі світлові хвилі.   
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                                                                                Зв’язок     між     котушками
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                                         Безпека та вплив на людину                                  Організац ія Питомий коефіцієнт поглинання (SAR), Вт/кг Тіло Голова, тулуб Кінцівки FCC 0.08 1.6 (1 г) 4.0 (10 г) ICNIRP 0.08 2.0 (10 г) 4.0 (10 г)
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Enexrpomobine i Ak ue sBnawrosaHo?
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                                                                                                                Електромобіль     і     як     це     влаштовано     ?         
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                                                            Перспективність      
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NepeBarn

EkonoriyHictb HeaoCKOHanicTb eNeKTpMYHUX aKyMyiiTopiB
Hu3sbka BapTicTb 06C/yroByBaHHARERS NI LLIBMAKa BTpaTa 3apsiay

Bucokui nokasHuk KK .. .
A YTunisauis akymynatopis

MpocTa, AOCTYNHICTb Ta HaAIMHESLS
MokmBe nepeBaHTaXKEHHSI MepexX

Pi3Hi BMAM 3apaaKu
MopiBHSHO HEBEMKMIA NPOGIr

Hu3bKuMl piBeHb Wymy
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                                                           Переваги та недоліки    електромобілей  Недосконалість електричних акумуляторів  Швидка втрата заряду  Утилізація акумуляторів  Можливе перевантаження мереж  Порівняно невеликий пробіг     • Екологічність • Низька вартість обслуговування та експлуатації • Високий показник ККД • Проста, доступність та надійнв сть • Різні види зарядки • Низький рівень шуму
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                                                   Автономний інвертор
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                          Діаграми вихідного струму АІН при зміні параметрів резонансного кола: а – резонансне коло відсутнє; б – параметри резонансного кола відповідають відносній частоті n 1 = 1; в – параметри резонансного кола відповідають нульовим втратам перемикання при n 1 > 1.    
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Y  mifi  kBamidikamiiiHii poOOTI MNpoOBEACHO aHali3 TEXHOJIOril
0e3/1poToBoOi mepeaayl eHeprii. Po3KpUTo nepcneKTUBHICTD, TpoOIeMaTHKa,
a TaKo)X IMPUHLMII poOOTH Ta (I13UYHI OCHOBU TEXHOJIOTII BUKOPHUCTAHHS
0e3pOTOBUX 3apATHUX YCTAHOBOK SK OCHOBHOIO JpKepella eleKTPOCHeprii
U1 eJIeKTpoMoO1TiB. IlokazaHO cXeMOTeXHIUH1 pillleHHs Oe3/IpoToBOi
nepeaayl eHeprii AJIs cCTaHIi 6€3KOHTAKTHOI 3apsSIKH €JIeKTPOMOO1IIB.

Ha 3akmtouHomy erami, y TpeTbOMY po3/ii KBajidikaliiiHoi poOoTH,
IIPOBEICHO MOJICITIOBAaHHS PO3POOJICHOI 3araibHOI OE3KOHTaKTHOI CXeMU
3apsIDKaHHS  eJIeKTpOMOOUIs. 3 OTpUMaHMX JaHUX, MOXKHa 3pOOUTH
HACTYITHI BHCHOBKH, ITI0 OJHHUM 3 MOXJIMBUX BaplaHTIB pPO3BaHTaKCHHSI
CUJIOBUX KJIIOYiB 1HBEpTOpa € BBEJICHHS IOCIIJOBHOTO pe3oHaHcHOro LC-
JIaHITIOTa, M1JIKII0UESHOTO apajielIbHO ITepBUHHIN 00MOTIII TpaHchopmMaTopa.
Taka cTpykTypa J03BONIUIA 3HU3UTH CTpyM TpaHsuctopiB AlH, a
B1MIOBIAHO 1 BTPaTH, 10 BUIAUISIOTHCS B BU/II TEILIa, IPUOJIM3HO B 3 pa3Hu.
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                            У цій кваліфікаційній роботі проведено аналіз технології бездротової передачі енергії . Розкрито перспективність, проблематика, а також принцип роботи та фізичні основи технології використання бездротових зарядних установок як основного джерела електроенергії для електромобілів . Показано схемотехнічні рішення бездротової передачі енергії для станцій безконтактної зарядки електромобілів . На заключному етапі, у третьому розділі кваліфікаційної роботи, проведено моделювання розробленої загальної безконтактної схеми заряджання електромобіля . З отриманих даних, можна зробити наступні висновки, що одним з можливих варіантів розвантаження силових ключів інвертора є введення послідовного резонансного LC - ланцюга, підключеного паралельно первинній обмотці трансформатора . Така структура дозволила знизити струм транзисторів АІН, а відповідно і втрати, що виділяються в виді тепла, приблизно в 3 рази .     Висновки
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                 Дякую за вашу увагу
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XapKiBCbKUM HaLI,]'OHEzﬂbHMﬁ yHiBepcuTeT pajioenekT POHiKM
KA®EZPA PAAIOTEXHO/IOT N IHOOPMALIMHO -KOMYHIKALIMHTX CUCTEM

AOYNAKEHHA EHEPTETUYHUNX
XAPAKTEPUCTUK CUCTEMU
BE3/1POTOBOI 3APAAKU
EJIEKTPOMOBIJIA

Kepishuk: gou. kad. PTIKC 3apyaHui O.A.
BukoHaB: cT. rp. PIMICKm #21-1 Cokipkaee 4. B.

Xapkis 2022




