
 

ДОДАТОК А 

Звіт результатів перевірки на унікальність тексту в базі ХНУРЕ 
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ДОДАТОК Б 

Слайди презентації 
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 аналіз існу  и  ет дів ви вленн та класи ікації ру у  б  ктів 

 д слід енн ал  рит ів п  уку й відсте енн  б  ктів у віде п т ці 

 р зр бка пр т типу інте р ван ї систе и дл трекін у  б  кту 

 тестуванн пр т типу на  сн ві апаратн ї плат  р и           

 аналіз результатів вик ристанн  іні альни ресурсів апаратн   забезпе енн  
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Ал  рит д наведенн др ну

 к  детекці на кадрі відсутн   але в п переднь  у кадрі  б  кт ле ав бли  е д  кра  з бра енн 

 наприклад                              вва а        він вий  в із п л  з ру  і відда    к  анду  зависнути

та  бертатис  на  ісці на         к      б  кт зник  перебува  и близьк  д  центру           

                  відда    к  анду  зависнути на  ісці  без  бертанн  

  

  р ула керу     си налу ви л да  к   ре ул т р із

вра уванн      

                              

                              

                               

       риз нтальне п ле з ру ка ери

  і    нала т вані к е іці нти

             п передн  п  илка

        п  илка з і енн   б  кта п 

  риз нталі
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Дл віде з низьк   кіст з бра енн  и свід    брали д сить     кі нала туванн 

              

Ни  ий п рі д віри            

   ірний п рі                                                              

Трекін  

                       и знизили й   з тип ви     д 

      б сильні е  рі нтуватис на уз  д ений ру   к  дві

ра ки сутт в не наклада тьс   и ї у е не  прив  зу      

але при ць  у не втра ати трек  к   б  кт тр  и з істивс  

            

          

                         

                     

           

                     

  

                 

Еле енти інтер ейсу систе и

 ідпрац ванн детекції  трекін 

Утри анн трекін   
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 пр веден аналіз існу  и  ет дів ви вленн ру у  б  ктів 

       та          бран дл детекції та трекін у л дини на кадрі 

 систе а  пти із вана дл р б ти в у  ви  б е ени  б исл вальни ресурсів 

 впр вад ен   дуль д наведенн др на на  сн ві ру у знайден    б  кта 

 плат  р у          ви влен  к д статн дл відсте енн ру у у реальн  у  асі 
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Актуальність д слід енн  визна а тьс  не б ідніст  ств ренн  

вис к е ективни  систе  дл  аналізу дина і ни   б’ ктів у складни  у  ва   

 арактерни  дл  військ ви   перацій  Т  не й св   асне р зпізнаванн  ру ів 

 б’ ктів  таки   к л ди  и те ніка  д зв л   знизити ризики  п в’ зані з 

п  илк ви и  цінка и  та підви ити е ективність управлінн    ійськ ві 

к н лікти підкресл  ть ва ливість р звитку те н л  ій   кі да ть з   у др на  

прац вати в реальн  у  асі  забезпе у  и страте і ну перева у   ик ристанн  

 а инн    нав анн   з кре а  либ ки  нейр нни   ере  і ал  рит ів на к талт 

     аб     [1]  відкрива  н ві    лив сті дл  т  н    й  видк    аналізу ру у 

в дина і ни  і небезпе ни  у  ва   

 ета д слід енн  п л  а  у д слід енні  ет дів детекції та класи ікації 

ру у  б’ ктів у реальн  у  асі  аналізі ї  е ективн сті та р зр бці інте р ван ї 

систе и дл   бр бки віде п т ку з др нів у реальн  у  асі  

Зада а д слід енн  —  цінити  наскільки д бре  ет ди  а инн    нав анн  

   уть іденти ікувати п  к д ені  б' кти на  сн ві дани   зібрани  др на и  

 і  т  ка и д слід енн  плану тьс  р зр бити т  н  нала т вану систе у     

прац   в ре и і реальн     асу на  б' кта  к  унальн ї те ніки   Ос блива ува а 

приділ  тьс   цінці існу  и   ет дів ви вленн  та с ртуванн   б' ктів  при ць  у 

 с блива ува а приділ  тьс  ї  нала туванн  з ура уванн      лив стей 

р зу інн  др нів    а ливи  еле ент     р з иренн   ункцій апаратн    

приск ренн  дл  підви енн  е ективн сті систе и  а так    ет ди з іни  бс  у 

 пти ни   луктуацій д  п р  у р зпізнаванн   Результати ць    д слід енн  

д п    уть ств рити пр сті та зр зу ілі рі енн  дл  пере л ду  іль ів і п дібни  

віде   

 р цедури   ніт рин у вкл  а ть в себе низку етапів  спр   вани  на 

ретельне р зслідуванн  і ств ренн  е ективн ї систе и іденти ікації пред етів і 

класи ікації літальни  апаратів від др нів     передній етап вкл  а  в себе збір  

вив енн  наук ви  статей  те ні ни  записів  д ступн    к ду  а так     ніт рин  

ал  рит ів п  уку і кате  ризації дл  іденти ікації  б' ктів і  цінки св дів з 

вик ристанн   B  z                           і        Наразі дл  визна енн  

т  н сті   видк сті та е ективн сті управлінн  безпіл тни и літальни и 

апарата и  вкл  а  и р зра унки п ту н сті та рівн ва и  вик рист ву тьс  
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 исленні  итт здатні інстру енти  ту н    інтелекту  ї  інте раці  аб  р звит к 

від  и   ет дів  а так   е піри ні випр буванн  на різни  наб ра  дани   

Наступна ді  склад тьс  з  б' днанн  вибрани   ет д л  ій в  дину 

структуру дл  не айн    р зпізнаванн  і кате  ризації  р анізацій та ї  активів  

 Надалі р б тиз ване серед ви е  бґрунт ву тьс  на  ікр к нтр лера   

вкл  а  и                   b          і          вик рист ву  и інте раці  

 бладнанн      дл   цінки е ективн сті вик ристанн  ресурсів  пр дуктивн сті 

та енер  сп  иванн    

Закл  ний етап вкл  а  тестуванн    т в    пр т типу в реальни  у  ва  

р б ти на др ні  з кре а  цінку стабільн сті р б ти  т  н сті ал  рит ів  

 видк сті реакції та к ректн сті класи ікації ру ів у складни  п   дни  у  ва   

У  іналі пр в дитьс  аналіз і п рівн нн  результатів р б ти систе и з ін и и 

від  и и під  да и аб  альтернативни и реалізаці  и дл  визна енн  її 

к нкурентни  перева   

У на   у д слід енні                           бул   бран   к  сн вний 

 ет д іденти ікації  а раїв  ерез й     видкість  т  ність і вина ідливість в 

 бр бці       крити н  ва ливи  дл    ніт рин у др нів       п ле  у  

р зпізнаванн   б' ктів у ре и і реальн     асу     надзви айн  ва лив  дл  

др нів з віде п т к     скільки на дина і ні к  нітивні пр цеси    уть впливати 

з іни  світленн   пере к ди та несп кійне навк ли н  серед ви е    рівн нн  з 

вик ристанн   різни  під  дів  таки   к A            -C   та Single Shot MultiBox 

          п казали  видкість та е ективність          р бить й    придатни  

дл  р з  ртанн  на  ініат рни   б исл вальни  плат  р а   

Наступни  кр к   стал  ств ренн   ет ду с ртуванн  дл   цінки різни  

р зпізнани   б' ктів  Дл  ви ез адан ї  ети  и  брали   дель  засн вану на 

нав анні  здатну  рупувати такі види ді льн сті   к бі  підт пце   в дінн  

авт   біл  та  ал ванн  ліній     п ті  р зпізна тьс  систе          Це 

д зв л   ств рити пр сту су і  дл  не айн    р зпізнаванн  та  р анізації 

е ективни   ункцій  

 и р зр били   дель     склада тьс  з етапів ви вленн   кате  ризації та 

анал.ізу  исленн    р т тип був ств рений з вик ристанн   від      наб ру 

дани  аер   т зй  ки  A    збірки з бра ень та кіне ат  ра і ни  з бра ень  

 три ани  за д п       п вітр ни  пристр їв  піл т вани  різни и к  нітивни и 

 б' кта и  Це д п  а а  ї  адаптуватис  д  різн ї кільк сті світла  з ін п   ди та 

ін и   инників   кі    уть вплинути на те  наскільки д бре в ни р зпізна ть 

пред ети  

 р т тип пр й  в перевірку на  К з  дни    дуле   а так   д датк в  

вив ена устан вка        J        ка   зразк в   дл  ци  завдань завд ки св ї  

 арактеристика  і енер  збере енн   Оцінка п казала       дель прац   

к  петентн  в реальн  у  асі  з п  ітн   т  ніст  та  іні альни  сп  иванн   

енер ії  ти  са и  перевір   и ал  рит и  вибрані дл  р б ти др на  
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