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Додаток А
Фрагмент програми
TTranslateThread = class(TThread)

  protected

    procedure Execute; override;

    procedure Translate;

  end;

ReadFile(hCom,RData,BufSize,Bytes,nil);

ClearCommError(hCom,Errors,@Stat);

  if TransMode=0 then

    begin

     WriteFile(hCom,RData,BufSize,Bytes,nil);

   end

  else

    begin

      WriteFile(hCom,SData,BufSize,Bytes,nil);

    end;

iLength:=0;

MyNMUDP.ReadBuffer(szDataBuffer,iLength);

szDataBuffer[iLength]:=chr(0);

iCountParam:=1;

szParam[0]:=@szDataBuffer[0];

iStrLen:=StrLen(szParam[0]);

for i:=1 to iStrLen do

  if szDataBuffer[i]=':' then

    begin

     szDataBuffer[i]:=chr(0);

     szParam[iCountParam]:=@szDataBuffer[i];

     inc(szParam[iCountParam]);

     inc(iCountParam);

    end;

Додаток Б

Презентаційний матеріал


	№
	Позначення
	Найменування
	Дод.

відомості

	
	
	
	

	
	
	
	

	1
	
	Текстові документи
	

	
	
	
	

	
	ГЮИК.201219.001 ПЗ
	Пояснювальна записка
	68 с., ф. А4

	
	
	
	

	
	
	
	

	2
	
	Інші документи
	

	
	
	
	

	
	
	1. Фрагмент програми;
	1 с., ф. А4

	
	
	2. Демонстраційний матеріал.
	16 слайдів

	
	
	
	формату

	
	
	
	ppt

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	
	
	ГЮИК.201219.012 ВД

	
	
	
	
	
	

	Змін.
	Арк.
	№ документа
	Підп.
	Дата
	

	Розроб.
	Кудрін А.Ю.
	
	
	Моделювання транспортного мобільного робота в гнучкому інтегрованому виробництві
	
	Аркуш
	Аркушів

	Перевір.
	Аллахверанов Р.Ю.
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	ХНУРЕ

Кафедра КІТАМ

	Н. контр.
	Пісьменецький В.О.
	
	
	
	

	Затвер.
	Невлюдов І.Ш.
	
	
	
	



