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Терапевтичні процедури електростимуляції нейром'язових структур за-

звичай дають позитивний ефект і підвищують ефективність відновлювально-

го процесу. Однак, для цього необхідно вибирати адекватні дії, близькі за 

своїми параметрами до природних. Для цього проводиться математичне мо-

делювання залежностей амплітуди скорочень від амплітуди, частоти та три-

валості стимулюючих впливів [1-3]. 

Однак на практиці представляє інтерес одночасного зміну кількох пара-

метрів стимулів та визначення найважливішого параметра. Це може бути 
враховано тільки за умови побудови моделі чутливості, яка пов'язує інтенси-

вність скорочень одночасно з усіма параметрами стимулів.  

Використовуємо поняття чутливості за багатьма параметрами, що 

відповідають градієнту вихідного параметра електростимуляції A: 

 = 321 A,A,A
t

A .
 

Тоді відносний змін параметру A, що зумовлено малими та незалежни-

ми відхиленнями параметрів стимулів, можна визначити як скалярний добу-

ток: 

,tAA ))A(ln(   , 

де i  (i=1,2,3) – параметри стимулів;   – відповідний вектор відносних 

змін, i-та складова якого дорівнює .iii  =  

Аналогічно можна визначити функції чутливості 2-го та більш високого 

порядку. 

Не завжди аналітичний опис цієї моделі існує. Найчастіше часткові по-

хідні визначають емпірично. Проте, дослідження у працях [1, 3] показали, що 

є й аналітичні вирази, які дозволяють визначити оптимальні значення пара-

метрів стимуляції. 
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