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Додаток А. Лістинг коду програми 

 

 

#include <FreqCount.h> 

unsigned long grnd = 0; 

int sensPin = 0; 

int sigLed1 = 9; 

int sigLed2 = 10; 

bool Parameter_response = 0; 

void setup() { 

   pinMode(sigLed1, OUTPUT); 

   pinMode(sigLed2, OUTPUT); 

   FreqCount.begin(100); 

   Serial.begin(9600); 

} 

void loop() { 

   if (FreqCount.available()) { 

     unsigned long count = FreqCount.read(); 

     Serial.print("Current Frequency: "); 

     Serial.println(count); 

     if(!grnd){ 

       grnd = count; 

     } else { 

       int delta = count - grnd; 

       grnd += delta / 4; 

       delta = abs(delta); 

       int sens = (analogRead(sensPin)) / 25 + 2; 

       if (delta > sens) { 

         digitalWrite(sigLed1, HIGH); 

       } else { 
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         digitalWrite(sigLed1, LOW); 

       } 

       if (delta > sens * 2){ 

         digitalWrite(sigLed2, HIGH); 

         Parameter_response = 1; 

         Serial.print("Parameter_response: "); 

         Serial.println(Parameter_response); 

       } else { 

         digitalWrite(sigLed2, LOW); 

       } 

        Parameter_response = 0; 

        Serial.print("Parameter_response: "); 

        Serial.println(Parameter_response); 

     } 

     int sensorValue = analogRead(A0); 

     Serial.print("Analog A0 Value: "); 

     Serial.println(sensorValue); 

   } 

} 
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Додаток Б. Демонстраційні графічні матеріали 
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Примітки 

   Текстові документи   

А4 1 ГЮІК 040415.xxx ПЗ Пояснювальна записка 79 с 

      

      

      

   Графічні документи   

 2  Демонстраційний матеріал у 13 формат 

   вигляді презентації  *.ppt 

      

      

      

      

      

      

      

      

      

      

      

      

      

      

      

ГЮІК 040415.xxx ВД      

Змін. Арк. Номер докум. Підпис Дата 

Розроб. Решетняк М.С.    

Розробка системи 

автоматизації керування 

металошукачем з 

використанням Arduino 

Літера Арку Аркуш 
Перевір. Євсєєв В.В.   Н 1 1 
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