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можна отримати MAC-адресу Ethernet Shield з заднього боку плати, доведеться 
вибрати IP-адреса відповідно до конфігурації мережі. 
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Кафедра електронних обчислювальних машин 
 

РОЗРОБКА PLUGINS ДЛЯ ПЛАТФОРМИ ARDUINO UNO 
 

Використовувати дистанційне керування мобільної платформи відкриває 
багато можливостей. Дистанцiйне керування може здiйснюватися за допогою 
рiзних iнструментiв. В цій роботі пропонується метод програмування мобільної 
платформи з програмованою логікою на базі плати arduino uno для дистанцiного 
упралiння платформою за допомогою веб-серверу. Для програмування зручно 
використовувати Arduino IDE. 

Спочатку потрібно встановити MAC та ip – адресу: 
byte mac [] = {0x00, 0xAA, 0xBB, 0xCC, 0xDE, 0x02};  
IPAddress ip (192, 168, 0, 102); // автоматично призначено в мережі за 

допомогою File --> Examples --> Ethernet --> DhcpAddressPrinter 
 
У IP-мережі видимий діапазон IP-адрес для вашої мережі є функцією 

іншої адреси, званого subnetwork або subnet. Subnet вашої мережі LAN IP може 
допомогти вам вибрати відповідний IP-адреса для Ethernet Shield в діапазоні IP-
адрес вашого комп'ютера. Ви можете дізнатися про основи підмережі за 
адресою [4]. 
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Перш ніж заглиблюватися в код, скомпілюйте код з цими змінами і 
завантажте його в Arduino. Після успішного завершення процесу завантаження 
відкрийте веб-браузер і введіть IP-адресу, вказану в скетчі Arduino. Якщо все 
буде добре, ви повинні побачити текст, що відображає значення аналогових 
контактів. 

Щоб краще зрозуміти, що тут сталося, повернемося до коду. Як ви можете 
бачити, на початку коду ми инициализируем бібліотеку Ethernet-сервера на 
порту 80, використовуючи метод EthernetServer з бібліотеки Ethernet: 

 
EthernetServer server(80); 
 
Під час виконання setup () програма ініціалізує Ethernet-з'єднання через 

Ethernet Shield за допомогою методу Ethernet.being () зі змінними mac і ip, які ви 
визначили раніше. Метод server.begin () запустить сервер звідси. Обидва цих 
кроку є обов'язковими для запуску сервера, якщо ви використовуєте бібліотеку 
Ethernet для коду сервера: 

 
Ethernet.begin (mac, ip);  
server.begin (); 
 
Після виконання цього блоку коду плата успішно підключиться до веб – 

серверу. 
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