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РОЗРОБКА ПРОГРАМНОГО МОДУЛЯ ТРИВИМІРНОЇ 

ВІЗУАЛІЗАЦІЇ ДЛЯ РИНОХІРУРГІЇ 
 

Розглянуто можливості тривимірної візуалізації складних анатомічних 

органів для планування ринохірургічних втручань. За допомогою 

розробленого програмного модуля можна дослідити різні маніпуляції на 

рівні взаємодії з об’єктом, а саме: обертання, переміщення, наближення та 

віддалення тощо. Наведено схему взаємодії основних елементів системи 

візуалізації для ринохіругії. 
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візуалізація, комп’ютерна томографія. 

 

Possibilities of three-dimensional visualization of complex anatomical 

organs for planning of rhinosurgical interventions are considered. With the 

developed software module you can explore various manipulations at the level 

of interaction with the object, such as rotation, movement, zooming and 

zooming, etc. The scheme of interaction of the main elements of the imaging 

system for rhinosurgery is presented. 

Keywords: rhinosurgery, computer-aided planning, 3D imaging, computed 

tomography. 

 

Стрімке зростання сучасних інформаційних технологій призводить 

до необхідності активного розвитку навчальних віртуальних систем для 

розв’язання сучасних проблем у всіх сферах діяльності людини. Одним із 

таких напрямів є комп’ютерна симуляція різноманітних біологічних 

об’єктів для кращого розуміння їх складної будови [1-2]. 

Метою роботи є розробка програмного модуля для тривимірного 

моделювання анатомічних об’єктів людини за допомогою бібліотеки 

візуалізації JOGL та мови програмування Java. 

Для досягнення поставленої мети було використано бібліотеку 

JOGL для середовища програмування Eclipse для розробки програмного 

модуля. Ця бібліотека дозволяє працювати з технологією OpenGL за 

допомогою мови Java. Прототипом для тривимірної візуалізації складної 

анатомічної системи – верхніх дихальних шляхів є набір із простих 

геометричних фігур. За допомогою розробленого модуля можна дослідити 

різні маніпуляції на рівні взаємодії з об’єктом, а саме: обертання, 



переміщення, наближення та віддалення тощо [2, 3]. Схема взаємодії 

основних елементів системи візуалізації наведено на рис. 1.  
 

 
Рисунок 1 – Узагальнена схема взаємодії компонентів системи візуалізації 

 

Технології моделювання та візуалізації біологічних об’єктів у 

тривимірному просторі є перспективним напрямом [3, 4]. Тривимірна 

модель будь-якого анатомічного органу людини можна використовувати 

для демонстрації їх складної будови або для створення симулятору 

хірургічних втручань та навчальних тренажерів [5]. 
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