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ДОДАТОК А 

Код програми 
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#include <iostream> 

#include <vector> 

#include <iomanip> 

#include <cmath> 

#include <algorithm> 

#include <limits> 

#include <string> 

#include <cstdlib> 

#include <windows.h> 

using namespace std; 

 
const int MAX = 10; 

const double EPS = 1e-8; 

 

 
int main() { 

// Устанавливаем кодировку 1251 для консоли 

setlocale(LC_ALL, ""); 

SetConsoleCP(1251); 

 
int m, n; 

// m - кількість обмежень 

// n - кількість змінних 

cout << "===============Розподiл потужностей на 11.30 10.05.2025 мiж 

РНД, СЕС та СНЕ==========="<<endl; 

cout << "Введiть кiлькiсть обмежень: "; 

cin >> m; 

cout << "Введiть кiлькiсть змiнних: "; 

cin >> n; 

 
// Таблиця симплекс-метода розмiр (m+1) x (n+m+1) 

// Останній стовпчик - вiльнi члени 

// Останнi m стовбцiв - базиснi змінні (сайдбари) 

vector<vector<double>> tableau(m + 1, vector<double>(n + m + 1, 0.0)); 

 
cout << "Введiть коеффiцїєнти обмежень (a_ij) та вiльнi члени (b_i):" << endl; 

for (int i = 0; i < m; i++) { 

for (int j = 0; j < n; j++) { 
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cin >> tableau[i][j]; 

} 

tableau[i][n + i] = 1.0; // Додаємо slack змінну 

cin >> tableau[i][n + m]; // Вільний член 

} 

 

cout << "Введiть коеффiцїєнти цiльовоi функцii c_j:" << endl; 

for (int j = 0; j < n; j++) { 

cin >> tableau[m][j]; 

tableau[m][j] = -tableau[m][j]; // Переводимо в стандартну форму 

} 

 
// Основний цикл симплекс-методу 

while (true) { 

// Знаходження стовпця з найбільш негативним коєфіцієнтом в останньому 

рядку 

int pivot_col = -1; 

double min_val = 0.0; 

for (int j = 0; j < n + m; j++) { 

if (tableau[m][j] < min_val) { 

min_val = tableau[m][j]; 

pivot_col = j; 

} 

} 

 

// Якщо всі коєфіцієнти позитивні, оптимальне рішення знайдено 

if (pivot_col == -1) { 

break; 

} 

 
// Знаходження строки для пивота (мінімального відношення b_i / a_ij) 

int pivot_row = -1; 

double min_ratio = 1e9; 

for (int i = 0; i < m; i++) { 

if (tableau[i][pivot_col] > EPS) { 

double ratio = tableau[i][n + m] / tableau[i][pivot_col]; 

if (ratio < min_ratio) { 

min_ratio = ratio; 

pivot_row = i; 
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} 

} 

} 

 

// Якщо немає підходящої строки, задача не обмежена 

if (pivot_row == -1) { 

cout << "Задача не ограничена." << endl; 

return 0; 

} 

 
// Пивотування 

double pivot = tableau[pivot_row][pivot_col]; 

for (int j = 0; j <= n + m; j++) { 

tableau[pivot_row][j] /= pivot; 

} 

 
for (int i = 0; i <= m; i++) { 

if (i != pivot_row) { 

double factor = tableau[i][pivot_col]; 

for (int j = 0; j <= n + m; j++) { 

tableau[i][j] -= factor * tableau[pivot_row][j]; 

} 

} 

} 

} 

 

// Вивід результатів 

cout << fixed << setprecision(2); 

vector<double> solution(n, 0.0); 

for (int i = 0; i < m; i++) { 

// Знайти базисну змінну 

int var = -1; 

for (int j = 0; j < n + m; j++) { 

if (abs(tableau[i][j] - 1.0) < EPS) { 

bool is_basis = true; 

for (int k = 0; k < m; k++) if (k != i && abs(tableau[k][j]) > EPS) { 

is_basis = false; break; } 

if (is_basis) { 

var = j; 
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break; 

} 

} 

} 

if (var >= 0 && var < n) { 

solution[var] = tableau[i][n + m]; 

} 

} 

 

cout << "Оптимальне рiшення:" << endl; 

for (int j = 0; j < n; j++) { 

cout << "x" << j + 1 << " = " << solution[j] << endl; 

} 

cout << "Максимальне значення цiльової функцiї Z = " << tableau[m][n + m] 

<< endl; 

 

return 0; 

} 
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ДОДАТОК Б 

Апробація роботи 
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ДОДАТОК В 

Демонстраційний матеріал 
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ДОДАТОК В 

Демонстраційний матеріал 
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