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 	В ЭХЛ-анализаторах для возбуждения жидкостей используются цифровые генераторы линейного напряжения, где напряжение (возрастающее или убывающее) формируется ступеньками, при этом шаг квантования по времени равномерен при формировании конкретного периода, но при формировании следующего периода может отличаться от предыдущего в достаточно широких пределах. Другими словами: скорость формирования линейного напряжения может изменяться, более того скорости возрастания и убывания формируемого напряжения даже в пределах одного периода могут быть разными. К примеру, в данном устройстве при формировании линейного напряжения скорость изменения напряжения может изменяться в пределах от 0,001 В/с до 100 В/с.


	Анализатор, как устройство, должен не только формировать возбуждающие сигналы, а также измерять и фиксировать измеренную величину, характеризующую реакцию среды на произведенное воздействие, кроме того измеряться может не один, а сразу несколько параметров этой среды.


	Поскольку для возбуждения используется цифровой генератор напряжения, то достаточно легко можно привязаться к начальному либо конечному моменту формирования ступеньки воздействующего напряжения, кроме того эти моменты времени можно использовать для запуска датчиков измерения различных параметров, а также для запуска формирователя адреса в устройстве накопления информации, куда это измеренное значение необходимо записать.


	Рассматриваемый генератор линейно изменяющегося напряжения устроен так, что при формировании периода линейного напряжения может быть использовано порядка 16000 ступенек. Таким образом, при измерении ответной реакции среды также может быть получено такое же (16000) количество измерений. Для того чтобы такое количество измерений можно было накопить и использовать для дальнейшей обработки устройство накопления должно иметь объем памяти не менее 16 К. Если измеряется несколько параметров, то для запоминания информации по каждому параметру необходимо иметь свои 16 К памяти.


	В цифровых устройствах блоки оперативной памяти (ОЗУ) могут быть построены на базе статической или динамической памяти. Первые (статическая память) очень удобны в использовании, но имеют малую емкость ( наиболее распространенные 2К), а вторые (динамическая память) — неудобны в использовании, зато имеют достаточно приличный объем памяти (простейшие до 64 К). Неудобство состоит в том, что  если к этой памяти постоянно не обращаются, то она может терять записанную информацию. Чтобы избежать указанных потерь выполняют устройства аппаратной поддержки динамической памяти, которые позволяют с определенным промежутком времени проводить обслуживание устройств памяти такого типа, этот процесс называется регенерацией.


	Таким образом, коль необходимо накапливать значительные объемы информации, а число порядка несколько тысяч и для цифровой техники достаточно значительное, то приходиться останавливаться на неудобной динамической памяти. Но при этом хорошо бы воспользоваться достаточно большим объемом этой памяти (64 К) и использовать один блок такой памяти для записи информации от нескольких датчиков (в конкретном случае датчиков четыре, т.е. данный блок памяти может быть полностью использован).


	Блок памяти (64 К) условно разбивается на четыре части с тем, чтобы информация от каждого датчика была записана в свои последовательные ячейки памяти, что удобно для ее дальнейшего использования при обработке полученной информации. Запись измеренных сигналов в блоки памяти инициируется сигналом от датчиков. Таким образом, поступивший сигнал записи от датчиков делает активным формирователь адресов устройства накопления информации, при этом младшие адреса этого формирователя подключаются к старшим адресам блока памяти, что позволяет подключать для каждого датчика свой участок памяти.


	Измеренные сигналы, поступающие от четырех АЦП (амплитудно-цифровых преобразователей) через мультиплексор подключены к шине данных блока памяти, т.о. на шину данных блока памяти информация будет поступать только от одного конкретного датчика. При переключении участков в блоке памяти одновременно будет изменяться управляющий код  на мультиплексоре и на шину данных блока памяти будет поступать информация от следующего датчика.


	Формирователь адреса блока памяти имеет в своем составе два счетчика: счетчик участков (описан выше) и счетчик ячеек памяти внутри этих участков. На каждый сигнал записи счетчик участков сформирует четыре адреса, а счетчик  участков только один адрес. В данном устройстве скорость поступления данных для записи 1 МГц, поэтому для того чтобы успеть записать информацию от четырех датчиков устройство накопления должно синхронизироваться сигналом с частотой не менее 4 МГц.


	Вторая особенность устройства для накопления информации состоит в том, что сигнал от датчиков инициирующий запись информации может следовать с различной скоростью и поступать в любой момент времени. Но если в этот момент времени в блоке динамической памяти будет происходить регенерация, то данная информация может быть потеряна, т.к. прерывать процесс регенерации не допускается. Чтобы избежать указанных потерь, в данное устройство для накопления информации включен блок дополнительной статической памяти небольшой емкости (можно использовать устройство, содержащее буквально несколько байт кратных четырем). При поступлении сигнала инициализации записи информации каждый раз аппаратно ведется проверка состояния динамической памяти, и, если в данный момент проводится регенерация, то информация будет записана в дополнительную статическую память. По окончании цикла регенерации информация из статического ОЗУ переписывается в соответствующие блоки динамического ОЗУ.


	Для того чтобы обеспечить доступ к записанной информации  для ее обработки у динамического ОЗУ предусмотрено мультиплексирование адресов и данных по запросу от микропроцессора (МП) или ПК, При этом если динамическое ОЗУ находится в состоянии записи информации или регенерации, то до окончания циклов записи или регенерации на шину управления МП выставляется сигнал запрета переводящий МП в состояние ожидания. По окончании указанных циклов сигнал запрета снимается. 


	Перед началом работы устройства по сигналу сброс проводится один цикл принудительной регенерации, для того чтобы подготовить динамическое ОЗУ для нормальной  работы.


