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3D-bioprinting (or bioprinting) along with gene and cell engineering occupies one of the most leading, actively developing and promising areas of modern biomedical engineering. The importance of the development of this branch of scientific research is indisputable, as it makes it possible to restore not only tissues, but even some of the lost functions of the body with high accuracy and optimal speed. 3D bioprinting allows you to minimize the human factor of surgical error.
В настоящее время в медицинскую практику входят технологии различной направленности, которые позволяют качественно изменить процесс диагностирования и лечения множества заболеваний [1-3]. Среди таких направлений следует выделить технологию 3д печати, которая с конца 80-х годов прошлого столетия развилась в совершенно новое направление – 3D-биопринтинг. 

3D-биопринтинг, это одно из ключевых направлений современной биомедицинской науки и техники. Перспектива наращивания тканей, органов, или же автоматическое лечение и восстановление повреждённых частей организма или утраченных функций, это практически основная задача современной биомедицинской инженерии. Но, не смотря на активный научный прогресс данной сферы, отрасль 3D-биопринтинга имеет ряд стратегических и сложных проблем. Одной из ключевых задач, является качественное позиционирование исполнительного механизма – печатающей головки 3D-биопринтера. 

Для решения проблемы позиционирования и контроля исполняемых воздействий в 3D-биопринтер предлагается включение системы контроля (рис. 1).

Особенностью предложенной системы является внесение в уже известные модели и схемы нового элемента, способного визуально диагностировать состояние печати, что в свою очередь исключит ошибки некачественной печати, перерасхода биоматериала и т.п. Следует отметить, что подобная новация существенно усложняет конструкцию устройства. Однако это концептуально приводит к повышению прецизионности устройства и расширению его функциональных возможностей.
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Рисунок 1 –Структурная схема 3D-биопринтера с обратной связью: 
1 – внешний носитель информации; 2 – блок индикации и сигнализации; 
3 – центральный микроконтроллер; 4 – блок управления; 5 – устройство контроля выполнения печати и физического состояния биологического объекта; 6 – драйвер исполнительных механизмов; 7 – исполнительные механизмы.
Предполагается, что именно такая организация 3D-биопринтера позволяет, не только более точно выполнять уже известные операции, но и существенно расширяет возможности данного направления. Перспективой работы является разработка прототипа устройства данного вида и тестирование его работы.
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