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ДОДАТОК А 

Код реалізації оптимізованого алгоритму А* 
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ДОДАТОК Б 

Демонстраційний матеріал 
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ПОЗНАЧЕННЯ НАЙМЕНУВАННЯ 

К
іл

ь
к
. 

Примітки 

   Текстові документи   

      

А4 1 ГЮИК 468150.030 ПЗ Пояснювальна записка 55 с. 

      

      

      

   Інші документи   

      

А4 2  Код реалізації оптимізованого 1 с. 

   алгоритму А*   

      

А4 3  Демонстраційний матеріал 14 
у форматі 

*.ppt 

      

      

      

      

      

      

      

      

      

      

      

     

ГЮИК 468150.030 ВД      
Змін

. 

А

р

к. 

№ докум. Підпи

с 

Дата 

Розроб. Огарь А.А.   Розроблення системи автоматизації для 

визначення оптимальної траєкторії 

руху за допомогою комп’ютерного 

зору роботизованої мобільної 

платформи на виробництві 

Відомість кваліфікаційної роботи 

Літер

а 

Аркуш Аркушів 

Перевір Аллахверанов Р. Ю.   Н 1 1 

    
Кафедра КІТАР 

ХНУРЕ 
Н.конт. Демська Н.П.   

Затв. Невлюдов І.Ш.   

 


