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Відомість атестаційної роботи 
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Позначення  

 

Назва  
Дод. 

відомості  

    
 

Текстові документи    

1  ГЮИК.504310.007 ПЗ  
 

Пояснювальна записка  51 лист  

  ГЮИК.504310.007 
 

Графічні документи  11 листів 

4   

 
Контекстна діаграма IDEF0 

1 лист  

5   

 
Декомпозиція першого рівня в нотації 

IDEF0 1 лист  

6   

 
Декомпозиція функції «Виконання 

симуляції переміщення» в нотації IDEF0 1 лист  

7   

 
Контекстна діаграма в нотації DFD 

1 лист  

8   

 
Діаграма декомпозиції першого рівня в 

нотації DFD 1 лист  

9   
 

Діграма варіантів використання (Use Case) 1 лист  

10  
  

Діграма класів компонентів системи 1 лист  

11 
  

Діграма послідовностей варіанту 

«Вірішення конфліктів» 
1 лист 

12   Діграма кооперацій варіанту «Вірішення 

конфліктів» 

1 лист 

13   Діграма станів системи 1 лист 

14   Діграма активностей системи 1 лист 
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