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Сучасний стан комп’ютерної техніки та технологій забезпечує можли-

вість подальшого розвитку методів медичної діагностики, які дозволяють 

отримати інформацію про функції органів і систем організму, раніше недосту-

пних для оцінки,  оперативно обробляти і виводити ці дані в зрозумілій для 

людини формі. 

Електроміографія (ЕМГ) відіграє важливу роль у діагностиці електроней-

рофізіологічних порушень функцій м’язів, а аналіз ЕМГ-сигналів дає можли-

вість визначити параметри ЕМГ [1-3]. 
Обробка ЕМГ-сигналів здійснюється засобами мікропроцесорної техніки 

або пакета прикладних програм MATLAB. 

В якості вихідних даних для обробки сигналу використовується файл із 

даними голчастої ЕМГ двоголового м'яза плеча для визначення наступних па-

раметрів: амплітуда сигналу, верхня та нижня граничні частоти та медіану ча-

стоти. 

На основі отриманих по ЕМГ показників (наприклад, середня амплітуда 

ЕМГ-сигналу [2]) підбираються конкретні параметри стимулюючого впливу 

(електричні імпульси), такі як амплітуда, частота, шпаруватість і ін., що дозво-

ляє реалізувати технічний пристрій для проведення реабілітаційних процедур.  

Такі пристрої доцільно використовувати з метою визначення локалізації 
ураження; прогнозування термінів відновлення порушених рухових функцій; 

в якості критерію при виборі засобів і методів фізичної реабілітації; для конт-

ролю динаміки порушених функцій і об'єктивної оцінки ефективності застосу-

вання лікувальних заходів. 
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