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ДОДАТОК А 

 

 

Рисунок А.1 – Тема, цілі та задачі кваліфікаційної роботи 
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Рисунок А.2 - Класифікація доріг за їх геометричними характеристиками 

 

 

Рисунок А.3 - Огляд теоретичних основ перевірки технічного стану мостів та 

аналіз пов'язаних із цим робіт 
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Рисунок А.4 - Аналіз проблеми та постановка задачі системи машинного зору 

для класифікації навантаження мосту шляхом оцінки кореляції зі зміщенням 

координат при його деформації 

 

 

Рисунок А.5 - Принцип роботи апертури оптико-електронного сканування 
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Рисунок А.6 - Принцип апертури оптоелектронного сканування 

 

 

Рисунок А.7 - Оптична система сканування для SHM на основі когерентного 

світлового випромінювання 
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Рисунок А.8 - Розрахунок координат (x, y, z) 

 

 

Рисунок А.9 - Оптична система сканування для SHM на основі 

некогерентного світлового випромінювання 

 



94 

 

Рисунок А.10 - Методологія та результати створення системи машинного 

зору для класифікації навантаження мосту шляхом оцінки кореляції зі 

зміщенням координат при його деформації 

 

 

(а) 
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(б) 

Рисунок А.11 - Розробка класифікатору навантажень мосту 

 

 

Рисунок А.12 - Загальна схема процесу глибокого навчання 
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Рисунок А.13 - Загальна блок-схема реєстрації зображення 

 

 

Рисунок А.14 - Результати реєстрації зображення 
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Рисунок А.15 - Висновки 
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