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ДОДАТОК А 

Код програми main.py 
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ДОДАТОК Б 

Публікація за темою досліджень 
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ДОДАТОК В 

Демонстраційний матеріал 
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Ф
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ат
 

П
о
зи
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ія

. 
ПОЗНАЧЕННЯ НАЙМЕНУВАННЯ 

К
іл

ь
к
. 

Примітки 

   Текстові документи   

      

А4 1 ГЮІК 041929. 014 ПЗ Пояснювальна записка 102        c. 

      

   Інші документи   

      

А4 2  Код програми main.py 1 с. 

      

А4 3  Публікація за темою  8 с. 

   досліджень   

      

А4 4  Демонстраційний матеріал 26 с. 

      

      

      

      

      

      

      

      

      

      

      

     
ГЮІК 041929.014 ВД      

Змін. Арк

. 

Номер докум. Підпис Дата 
Розроб. Абдуллаєв А.М   Розробка системи керування 

роботом-собакою з 

використанням інтелектуальних 

мехатронних пристроїв  
 

Відомість кваліфікаційної роботи 

Літера Арку

ш 

Аркуш

ів Переві

р. 

Аллахверанов Р.Ю   Н 1 1 
    

Кафедра КІТАР 

ХНУРЕ 
Н.конт

ррр.. 

Демська Н.П.   
Затв. Невлюдов І.Ш.   

 


