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Дослідницькі джерела живлення широко використовуються в науково-дослідних центрах, 

медичних установах і центрах технічного обслуговування. Тобто в будь-якій сфері, де потрібні 
точні значення вихідної напруги або струму. Розробники електронного обладнання винайшли 
універсальні джерела живлення з регулюванням струму і напруги. У клініках пластичної 
хірургії ДБЖ використовують як стабілізатори напруги. Такі пристрої дають хірургам спокій 
під час процедур і операцій. Також їх використовують у стоматологічних клініках для 
підключення робочих інструментів. Великим попитом користуються джерела живлення в 
сфері ремонту різної техніки. Адже в цьому випадку достатньо незначного перепаду напруги, 
щоб під час ремонту виходили з ладу електронні елементи та численні взаємопов'язані 
компоненти. У багатьох містах України, особливо в холодну пору року, в мережі 220 В 
генерується низька напруга, що заважає деякому обладнанню виконувати свої функції. Для 
деяких приладів достатньо стандартних стабілізаторів напруги. 

Серед багатьох інших джерел живлення лабораторні блоки живлення відрізняються 
наявністю більш широкого спектру функцій. Основним завданням є забезпечення постійної і 
стабільної вихідної напруги при максимальному струмі навантаження, для чого лабораторні 
блоки живлення мають багаторівневі релейні та електронні системи захисту, згладжуючі 
регулятори і контроль індикатора струму. 

Синтезуючи схему електричної будови лабораторного блока живлення, необхідно 
пояснити, які компоненти використовуються в цій схемі і чому. При проектуванні 
електронних пристроїв потрібні недорогі пристрої для відображення інформації, і другим 
важливим фактором є наявність готових бібліотек. Такі універсальні сучасні пристрої 
потребують не менш сучасних елементів відображення інформації, в даному випадку 
рідкокристалічних РК-дисплеїв. Рідкокристалічні дисплеї (РК-дисплеї) ‒ це дисплеї на основі 
рідких кристалів. Поява високошвидкісного світлодіодного підсвічування призвела до появи 



недорогих сегментних і матричних багатоколірних РК-дисплеїв з послідовним кольоровим 
підсвічуванням і TMOS. 

Енкодери необхідні для правильного керування сигналом. Вони допомагають змінювати 
частоту або рівень сигналу каналу відповідно до положення курсору і роблять це шляхом 
обертання. Натискання на поворотний енкодер переміщує курсор у ту саму позицію на іншому 
каналі. У цьому режимі частота каналу залишається незмінною, але сигнал другого каналу 
зсувається на 90°. Для передачі даних на ПК потрібен USB-роз'єм. Два підсилювачі потрібні 
для посилення сигналу генератора, основне завдання цього пристрою - посилення вихідного 
сигналу. Підсилювачі живляться від біполярного джерела живлення, щоб утримувати вихідну 
напругу в певному діапазоні. 

 

 
Рисунок 1 – Запропонована структурна схема лабораторного блока живлення 

 
Мікропроцесори відповідають за виконання арифметичних, логічних і керуючих операцій, 

записаних у машинному коді. З технічної точки зору, мікропроцесори використовуються для 
вилучення, інтерпретації та виконання інструкцій і діють як системний комп'ютер, здатний 
виконувати арифметичні та логічні операції. Програма, що зберігається в оперативній пам'яті, 
повинна бути виконана, і саме таку обробку даних виконують мікропроцесори. Швидкість 
його роботи вимірюється в мегагерцах (МГц) або гігагерцах (ГГц). 

Удосконалена електрична структура схема лабораторного блоку живлення, керованого 
комп'ютером, забезпечує повноцінну роботу приладу. Для підключення приладу до 
комп'ютера достатньо підключити його до USB-роз'єму; DDS працює шляхом реконструкції 
вихідного синусоїдального сигналу з окремих відліків; кількість відліків за один цикл складає 
лише один регістр. Для кожного нового періоду сигналу відліки розміщуються в новому 
положенні. Звичайно, патерн періодично повторюється, але період повторення може бути 
різним. Це залежить від частотного коду, розряду фазового акумулятора і використовуваного 
фазового коду. У будь-якому випадку, синусоїдальні та лінійні сигнали однаково успішно 
відновлюються з серії зчитувань. 



 
Рисунок 2 – Електрична принципова схема лабораторного блоку живлення 

 
ВИСНОВКИ. Проведено аналіз електричних принципових схем лабораторних блоків 

живлення, визначені переваги та недоліки. В результаті згенерована універсальна електрична 
принципова схема лабораторного блоку живлення. Запропоновано електричну схему 
керування перетворювачем та реалізовано віртуальний COM-порт через інтерфейс USB, що 
дає можливість підключати даний перетворювач до будь-якого сучасного комп'ютера, в тому 
числі і до ноутбуків, які не містять фізичного COM-порту. 
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