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Вопросы эргономики рабочих мест в безопасности жизнедеятельности человека играют огромную роль. Оборудование и организация рабочего места должны обеспечивать соответствие всех его элементов и взаимного расположения всех рабочих мест эргономическим требованиям с учетом характера и особенностей трудовой деятельности. 
Задачи оптимального размещения объектов – один из важнейших классов задач в исследовании операций. Их приложения повсеместно возникают в различных областях науки и техники, и имеют огромное практическое значение. При размещении технологического оборудования, производственных предприятий и других объектов реального мира, как правило, требуется располагать их на меньшей площади, не хаотично, а с соблюдением определенного порядка, с учетом множества диктуемых государственными нормативами ограничений.

При планировании рабочих зон возникает великое множество ограничений. Многие из них сводятся к тому, что объекты должны быть размещены на ограниченной территории минимальной площади, как можно ближе (дальше) друг к другу или к некоторым фиксированным объектам, с ограничениями на попарное минимальное (максимальное) расстояние, наличием зон запрета и т.д. Запрещенными зонами могут быть жилые здания, заповедники, санитарные зоны, элементы ландшафта и другие участки. Объектами могут быть, например, опасные производства, захоронения отходов, генераторы шума и вибраций, или просто рабочие места пользователей ПК и источники света.

Для решения поставленной задачи существует несколько способов, в данной работе предлагается использовать математический аппарат исследования операций, а именно, построение 
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-функций [1], которую можно охарактеризовать как меру близости объекта. 
Цель данной работы – разработка методов решения экстремальных задач, возникающих при планировании производства с учетом требований охраны труда и окружающей среды. Объекты, подлежащие размещению, разбиваются на множество геометрических примитивов, таких как прямоугольник, многоугольник и круг. С помощью аппарата теории 
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-функций строится дерево решений, листьями которого являются независимые задачи линейного программирования. Каждая такая подзадача состоит из целевой функции и системы линейных ограничений, оперирующих с мерой близости объектов и имплементирующих ограничения модели. 

[Текст статьи]

Дальнейшее изучение и применение данного математического аппарата может способствовать повышению эффективности планирования производства, а так же проникновению современных методов теории 
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-функций в новую прикладную область.
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