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РОЗРОБКА АЛГОРИТМУ ПОШУКУ ГРАНИЦЬ КОНТУРІВ 

ЗОБРАЖЕННЯ ОТРИМАНОГО З WEB - КАМЕРИ МОБІЛЬНОГО 

ПРИСТРОЮ 

 

Алгоритм роботи детектора границь Кенні складається з наступних кроків: 

- позбавлення від шумів і зайвих деталей на зображенні; 

- розраховується градієнт зображення; 

- відбувається стоншення границь; 

- зв'язування границь воєдино. 

Границі на зображенні можуть перебувати в різних напрямках, тому 

алгоритм Кенні використовує чотири фільтра для виявлення горизонтальних, 

вертикальних і діагональних границь. Метод пошуку контурів являє собою 

фільтрацію знайдених замкнутих контурів за допомогою детектора границь 

Кенні. Необхідно відкинути занадто маленькі контури.  

Крім цього, навколо кожного контуру описується прямокутник, що 

дозволяє визначити форму контуру, якщо ширина і довжина даного 

прямокутника значно різняться, то форма контуру є неприпустимою і такий 



45 

 

контур також відкидається. При вкладенні або перетині контурів, найменший 

контур відкидається.  

На рис.1 представлений результат виділення найбільш придатних контурів 

на зображенні. Таким чином, область знаходження знака буде вважатися 

коректно певною, якщо буде виявлено еліпс, червоного або синього кольору, 

заданого співвідношення сторін в певному діапазоні. Після визначення області 

локалізації знака необхідно визначити зміст дорожнього знака і відкинути 

помилкові спрацьовування детектора контурів. [1-5]. 

 
Рис.1. Виділення контуру знака 
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