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Рисунок 1.3 - Рельєф тіла невизначеності прямокутного радіоімпульсу з постійною миттєвою частотою коливань
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Рисунок 1.4. - Діаграми невизначеності радіоімпульсу з прямокутною обвідною і постійною частотою заповнення при великій (а) і малій (б) тривалостях
ТІЛА НЕВИЗНАЧЕНОСТІ СИГНАЛІВ
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Рисунок 1.7 – 3D вид тіла невизначеності прямокутного радіоімпульсу з лінійною частотної модуляцією
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Рисунок 1.8 – Діаграма невизначеності прямокутного радіоімпульсу з лінійною модуляцією частоти коливань
АЛГОРИТМ ПРОГРАМИ МОДЕЛЮВАННЯ
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Рисунок 3.1 – Алгоритм програми, що створює масив для побудови зображення тіла розсіювання в 3D координатах
ТІЛА РОЗСІЮВАННЯ СИГНАЛІВ
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Рисунок 3.4 – Тіло розсіювання акустичного ЛЧМ сигналу з прямокутною огинаючою  (b2 = 0) і простого радіоімпульсу з гаусівською  обвідною
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Рисунок 3.5 – Перетин тілу (рис. 3.4) при q=0
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Рисунок 3.6 – Перетин тілу (рис. 3.4) при q=0.4
ТІЛА РОЗСІЮВАННЯ СИГНАЛІВ
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Рисунок 3.8 –Тіло розсіювання акустичного ЛЧМ сигналу з прямокутною огинаючою (B = 24) і простого радіоімпульсу з гаусівською обвідною
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Рисунок 3.9 – Перетин  тіла (рис. 3.8) при q = 0
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Рисунок 3.10 – Перетин тіла (рис. 3.8) при q= 0.4
ТІЛА РОЗСІЮВАННЯ СИГНАЛІВ
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Рисунок 3.21 – Тіло розсіяння акустичного ЛЧМ сигналу з прямокутною огинаючею (B=72) і простого радіоімпульсу з гаусівською обвідною
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Рисунок 3.22 – Перетин тіла (рис. 3.21) при q = 0
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Рисунок 3.23 – Перетин тіла (рис. 3.21) при q=0.4
ТІЛА РОЗСІЮВАННЯ СИГНАЛІВ
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Рисунок 3.43 – Тіло розсіяння акустичного ЛЧМ сигналу з прямокутною огинаючею (B=32) і простого радіоімпульсу з гаусівською обвідною при le=10
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Рисунок 3.44 – Перетин тіла (рис. 3.43) при q= 0
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Рисунок 3.45 – Перетин тіла (рис. 3.43) при q=0.4
ДОДАТОК Б
ВІДОМІСТЬ КВАЛІФІКАЦІЙНОЇ МАГІСТЕРСЬКОЇ РОБОТИ

Формат�
Зона�
Поз�



Позначення�



Найменування�



 Кіл.�



Прим�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
Текстові документи


�
�
�
�
А4�
�
1�
�
Пояснювальна записка�
74�
�
�
�
�
�
Графічні документи�
�
�
�
А4�
�
2�
�
Тіла розсіювання сигналів�
2�



Дод. А�
�
А4�
�
�
�
Алгоритм програми моделювання�
1�
Дод. А�
�
А4�
�
�
�
Тіла розсіювання сигналів�
4�
Дод. А�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
 








