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УДК 629.1 
РОЗРОБКА ВІДДАЛЕНОЇ СИСТЕМИ ЕКСТРЕНОГО КЕРУВАННЯ МОБІЛЬНИМ 

РОБОТОМ НА БАЗІ ESP8266 
 

Щербина В. 
Харківський національний університет радіоелектроніки 
Україна, 61166, Харків, пр. Науки 14 
Анотація: Розробка віддаленої системи екстреного керування мобільним роботом зазвичай 

є важливою задачею в робототехніці. У цій статті ми дослідимо роботу мобільного робота з 
використанням мікроконтролера ESP8266, який бути використаний для розробки 
різноманітних IoT - проектів. 

Ключові слова: Мобільний робот, мікроконтролер, ESP8266, віддалена система, екстрене 
керування. 
  

DEVELOPMENT OF REMOTE EMERGENCY MOBILE ROBOT CONTROL SYSTEM 
BASED ON ESP8266 

 
V. Shcherbyna 
Kharkiv National University of Radio Electronics 
Ukraine, 61166, Kharkiv, Nauky av.,14 
Annotations: The development of a remote emergency control system for a mobile robot is 

usually an important task in robotics. In this article, we will explore the operation of a mobile robot 
using the ESP8266 microcontroller, which will be used for the development of various IoT projects. 

Keywords: Mobile robot, microcontroller, ESP8266, remote system, emergency control. 
 
Автоматизація стала можливою лише завдяки роботам, і тепер вони виконують більшу 

частину роботи у промисловості. Роботи запрограмовані на виконання завдань, що 
повторюються, але ними також можна управляти вручну для виконання деяких складних 
завдань або у надзвичайних випадках. В сучасному світі з розвитком технологій інтернету 
речей та зростанням вимог до швидкості інтернет-з'єднань виникає все більше потреб у 
віддаленому керуванні різними пристроями. Особливо актуальним є розробка систем 
екстреного керування, які дозволяють вчасно реагувати на небезпеку та забезпечувати безпеку 
людей і майна. 

У даній роботі розглянуто розробку віддаленої системи екстреного керування 
мобільним роботом на базі ESP8266. ESP8266 - це мікроконтролер з вбудованим Wi-Fi 
модулем, що дозволяє забезпечити зв'язок між роботом та сервером. 

 
Рисунок 1 – мікроконтролер ESP8266 

 
Першим кроком у розробці системи є створення апаратної частини мобільного робота. 

Для цього було використано мікроконтролер ESP32, який дозволяє забезпечити керування 
рухом робота. Датчик, який використовуються у роботі - це датчик відстані HC-SR04.  



 
Рисунок 2 - датчик відстані HC-SR04 

 
Ультразвуковий датчик складається з генератора ультразвуку, приймача, а також 

електронної схеми. Приймач ультразвуку отримує відбитий від об'єкта ультразвуковий сигнал 
та перетворює його на електричний сигнал. Він може працювати в режимі високої чутливості, 
щоб виявляти навіть слабкі ехо від об'єктів, що знаходяться на значній відстані. 

 

 
Рисунок 3 – Робота ультразвукового датчику 

 
Ми створимо автомобіль-робот, керований через Інтернет, за допомогою NodeMCU, яким 

можна керувати бездротовою мережею за допомогою інтернет-браузера. На веб-сторінці 
також відображатиметься відстань до перешкоди в реальному часі від робота. 

Необхідні компоненти: 
1. NodeMCU (ESP-12e) 
2. ІС драйвера двигуна L293D або L298 
3. 2 двигуни постійного струму 
4. Ультразвукові датчики (HC-SR04) 
5. 12В Батарея 
6. Джерело живлення 5 В 

 



 
Рисунок 4 - Принципова електрична схема 
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