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ДОДАТОК А 

 

 

№ 

рядка 
Позначення Найменування Примітка 

    

  Текстові документи  

    

1 ГЮІК 432232.000 ПЗ Пояснювальна записка 68с 

    

    

2 ГЮІК 432232.001Д Презентація 11 с. 

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

 

ГЮІК 564186.000 ПЗ   
Зм. Арк. № докум. Підпис Дата 

Розроб. 
Мірошничен

ко 
  

Перев. Фролова   Метод підвищення 

ефективності роботи 

сонячних елементів 
Відомість атестаційної роботи 

Літ. Аркуш 
Арку-

шів 

Затв. Бондаренко   У 1 1 

Н. контр. Шевченко   
ХНУРЕ 

Кафедра МЕЕПП 
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ДОДАТОК Б 
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О.І. 
  

Метод підвищення ефективності 

роботи сонячних елементів Перев. Фролова Т.І.   

Н. контр. Шевченко Н.Є.   

    ЕПС-15-1 Аркуш 

Затв. Бондаренко І.М.   ХНУРЕ, каф.МЕЕПП Аркушів 
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ДОДАТОК В 

 

Скетч системи стеження для Arduino 

 

#include <Servo.h> 

Servo horizontal; 

int servoh = 90; 

int servohLimitHigh = 180; 

int servohLimitLow = 0; Servo vertical; 

int servov = 85; 

int servovLimitHigh = 110; 

int servovLimitLow = 60; 

int ldrlt = 3; 

int ldrrt = 4; 

int ldrld = 2; 

int ldrrd = 1; 

int tol = 20; 

void setup() 

{ 

Serial.begin(9600); 

horizontal.attach(9); 

vertical.attach(10); 

delay(1000);  

} 

void loop() 

{ 

int lt = analogRead(ldrlt); 

int rt = analogRead(ldrrt); 

int ld = analogRead(ldrld); 

int rd = analogRead(ldrrd); 
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int dtime = 10; int tol = 20; 

int avt = (rt + rd) / 2; 

int avd = (lt + ld) / 2; 

int avl = (lt + rt) / 2; 

int avr = (ld + rd) / 2; 

int dvert = avt- avd; 

int dhoriz = avl- avr; 

Serial.print(lt); 

Serial.print(" lt"); 

Serial.print(" "); 

Serial.print(rt); 

Serial.print(" rt"); 

Serial.print(" "); 

Serial.print(ld); 

Serial.print(" ld"); 

Serial.print(" "); 

Serial.print(rd); 

Serial.print(" rd"); 

Serial.println(" "); 

if (-1*tol > dvert || dvert > tol) 

{ 

if (avt > avd)  

{ 

servov = ++servov; 

if (servov > servovLimitHigh)  

{ 

servov = servovLimitHigh;  

} 

} 

else if (avt < avd)  
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{ 

servov= --servov; 

if (servov < servovLimitLow) { 

servov = servovLimitLow; 

}} 

vertical.write(servov);  

} 

if (-1*tol > dhoriz || dhoriz > tol) 

{ 

if (avl > avr)  

{ 

servoh = ++servoh; 

if (servoh < servohLimitLow)  

{ 

servoh = servohLimitLow; 

}} 

else if (avl < avr)  

{ 

servoh = --servoh; 

if (servoh > servohLimitHigh)  

{ 

servoh = servohLimitHigh; 

}} 

horizontal.write(servoh); } 

delay(dtime);} 

 


