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ДОДАТОК А.

ГРАФІЧНИЙ МАТЕРІАЛ


[image: image1.emf]Принцип дії содарів



[image: image2.emf]Відношення сигнал-шум



[image: image3.emf]Спектр реальних джерел шуму



[image: image4.emf]Відношення сигнал-шум для реальних джерел



[image: image5.emf]Компенсація акустичних завад



[image: image6.emf]Дослідження алгоритму компенсації завад



[image: image7.emf]Результати роботи фільтру компенсації



[image: image8.emf]Структурна схема содару з компенсацією завад

А – приймально-передавальна антена;

Ак – антена компенсації;

АСП – аналізатор спектру перешкод,

АФ – адаптивний фільтр;

БCОР – блок синхронізації, обчислень і реєстрації,

БУЧ – блок управління частотою;

К – комутатор;

КПП – комутатор передачі-прийому;

МШП – малошумний підсилювач;

Прд – передавач;

Прм – приймач.
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Відношення сигнал-шум для реальних джерел
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Дослідження алгоритму компенсації завад
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Результати роботи фільтру компенсації
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Структурна схема содару з компенсацією завад

А – приймально-передавальна антена;

Ак – антена компенсації;

АСП – аналізатор спектру перешкод,

АФ – адаптивний фільтр;

БCОР – блок синхронізації, обчислень і реєстрації,

БУЧ – блок управління частотою;

К – комутатор;

КПП – комутатор передачі-прийому;

МШП – малошумний підсилювач;

Прд – передавач;

Прм – приймач.
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Компенсація акустичних завад
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BaranbHa CTPYKTypHa CXeMa KoMneHcaLlii 3aBaj 3a JonoMOrow
[OMOMiKHOTO KaHany npuitomy








PiBHAHHA Ans obuucneHHs BekTopa BaroBux koedilieHTiB LMS
apanTuBHOro dinbTpa mae surnag [17]

w(n+1)=w(n)—ux'(n)e(n),
ne w(n), w(n+1) — koedilieHTU (inNbTpa B MOTOUHMIA | HACTYNHWIA
MOMEHT yacy;
W — Kpok aganTauii,
X'(n) = S(n)*X(n) — ONOPHMIA cUrHan, Lo NPOWMLLOB Yepes MinbTp,
* — mosHavae niHinHy 3ropTKy,
X(n) — onopHuit curtan,
e(n) = d(n) + y(n) — nomunka, pesynbtaT po6oTu,
DINbTP, WO iMITYE BTOPUHHWIA LUNSAX,
d(n) — curHan saBaam, SKkui NoTpiGHO nocnabutn
y(n) — KoMneHcylounii curHan.




CTpyKTypHa cxema afanTUBHOrO dinbTpa ¢ KBaapaTypHUMM

KaHanamu




Bianikv  BXiAHOTO CcUrHanmy KoMMeHcauiiHoro —KaHany sy (7)
HagxoAATb Ha GMoK mopiny Ha kBagpaTypHi cknaposi. Llei nogin
BinbyBaeTbcA ANA pobouoi uacToTM f(, fka Oyna obpaHa Ha

nonepeHLOMY eTani 3 ypaxyBaHHAM CrekTpa 3aBaau. Ha Buxogi
opMylOTbCA ABa CUrHanMM — CUHasHuit x)(n) i KBaapaTypHUi

xo(n):
x1(n) = sg () - cosQ2nfonly).  xo(m) = sg (n)-sin(2nfonly),

ne Ty — nepioa anckpeTuaaLyii.
BBefeHHA B cxeMmy MiHiil 3aTpuMku A AN BXIAHUX KBagpaTypHWUX

CurHanie 4o3BONSA€E 3BECTU B Yaci curHan nomunku e(n) i BXigHuin
curHan x(n), wo HeobxigHo Ans po6oTu anroputmy LMS.
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Відношення сигнал-шум
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C} Py -3 22

—3 55— ~ MHOXHUK, WO He 3anexuTb
T Mo“R Big YacToTu;
Cr — CTpyKTypHa NocTiliHa chnykTyalliii TemnepaTypu;

B, 5, — BUNPOMiHIOBaHa MOTYKHICTb 3BYKOBOTO CUrHany,

¢ — WUBWAKICTb NOLINPEHHA 3BYKY,
R — nanbHICTb 30HAYBaHHS,
T - abcontoTHa Temnepatypa, K;

ne C=29,34-




f —yYacToTa aKyCTUYHOro curHany,

N1 — cnekTpanbHa LWinbHICTb NOTY)KHOCTI LWyMiB Ha YacToTi 1 KIL;
b — MOKa3HWK 3MEHLUEHHA CMEKTPanbHOI LWINBHOCTI MOTYXHOCTI
WYMiB 3 POCTOM 4acToTu.

© — W1pyHHa JiarpamMi CpAMOBAHOCTI NpUiiManbHo-NepefaBanbHol
aHTeHu,

T — TpUBanICTb 30HAYKUOTO iMAYNbCY;
a — BU3Ha4ae WBMIKICTL 3aracaHHA akyCTUIHUX XBUMb B aTMOCepi.




Mpw foBINbHOMY CreKTpi 3aBagu

Vot Sipp(N)- LU R -0() £

_ Pum N
0N = w2 N




o) _ BiJHOLLIEHHA CUTHanN-LUyM;
o(f) - nuToma o6'eMHa nroLya 3BOPOTHOTO PO3CiloBaHHS;

L(f) — 3aracaHHsi aKyCTWYHUX XBUIb B aTMocdepi Ha
WnAaxy NOWUPEHHSA,




Ssp
— edbeKTVBHa NMoLLa aHTEHN;
V — Benun4uHa o6'eMy po3CifHHA;

N —CMeKTpanbHa WiNbHICTb MOTYXKHOCTI LUyMy.
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Спектр реальних джерел шуму
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Принцип дії содарів
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Tunosi napameTpu cogapis
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