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Зараз в хірургічній та радіологічній практиці достатньо часто зустрічаються оптичні 

системи навігації [1, 2]. Вони дозволяють без використання складних методів реєстрації 

зображень та підготовки вхідних даних забезпечити візуалізацію зображень базових 

орієнтирів, які потім використовуються для визначення положення пацієнта та хірургічного 

інструмента в системі координат операційного поля. Тем не менш, складність таких систем 

обумовлена знаходженням розташування характерних (базових) точок для визначення 

просторової орієнтації об’єктів. Тому, необхідно розробляти методи попередньої обробки 

зображень [3, 4], які дозволять усувати як локальні завади, так і сприяти визначенню базових 

точок-орієнтирів. 

Для усунення локальних завад в умовах недостатнього освітлення необхідно 

використовувати методи боротьби з фотонними та імпульсними шумами на основі ранково-

порядкових методів, які не дозволяють суттєво розмивати контури об’єктів та маркерів-

орієнтирів. Далі необхідно за заздалегідь визначними апріорними даними отримати 

координати розташування положення центрів маркерів. Це виконується на основі 

високочастотної фільтрації, методів детектування контурів та морфологічних операцій над 

бінарними зображеннями. Швидкодія таких операцій повинна бути високою для відстеження 

за координатами маркерів у реальному масштабі часу з частотою не менш ніж 10 кадрів у 

секунду. 

Перспективою роботи є визначення адаптованих до маркерів методів попередньої 

обробки зображень та узгодження їх з послідуючими стадіями сегментації координат центрів 

маркерів, а також дослідження запропонованих підходів на фантомних 3D моделях [5].  
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