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ДОДАТОК А

Графічний матеріал атестаційної роботи

Додаток А.1 – Титульний лист

Додаток А.2 – Мета та актуальність роботи
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Додаток А.3 – Мобільні роботи

Додаток А.4 – Навігаційні системи МР
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Додаток А.5 – Інерціальні навігаційні системи

Додаток А.6 – Кореляційно-екстремальні навігаційні системи



72

Додаток А.7 – Алгоритм пошарової локалізації об’єктів прив’язки

Додаток А.8 – Вибір еталонного зображення
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Додаток А.9 – Приклади хибних хибних об’єктів

Додаток А.10 – Вибір поточного зображення
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Додаток А.11 – Результат обчислення ВФ

Додаток А.12 – Результат обчислення ВФ після застосування порогового

рівня
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Додаток А.13 – Результат локалізації об’єкта прив’язки

Додаток А.14 – Об’єкт знайдений за допомогою алгоритма пошарової

локалізації ОП
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Додаток А.15 – Висновки
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ДОДАТОК Б

Тези доповіді конференції

Рисунок Б.1 – Тези доповіді конференції
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Рисунок Б.2 – Тези доповіді конференції


