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ЕФЕКТИВНІСТЬ ВИКОРИСТАННЯ РОБОТИЗОВАНИХ СИСТЕМ У ВИРОБНИЦТВІ 
 

І.С. Зарубін, С.В. Сотник 
Харківський національний університет радіоелектроніки 
Україна, 61166, Харків, пр. Науки 14 
E-mail: ihor.zarubin@nure.ua, svetlana.sotnik@nure.ua 
Анотація: У цій роботі досліджується ефективність використання роботизованих систем у 

виробництві. Робота висвітлює актуальність теми, пов'язану з необхідністю підвищення 
продуктивності, якості, безпеки та конкурентоспроможності підприємств. Представлено 
комплексний підхід до дослідження, який включає аналіз літератури, збір даних з реальних 
виробничих умов та моделювання. Визначено ключові параметри ефективності використання 
роботизованих систем, такі як вартість впровадження, продуктивність, якість, витрати та 
загальна ефективність. Наведено числові приклади значень цих параметрів для виробництва 
приладів.  

Ключові слова: ефективність, використання, роботизовані системи, виробництво, 
параметри 

 
EFFICIENCY OF USING ROBOTIC SYSTEMS IN PRODUCTION 

 
I.S. Zarubin, S.V. Sotnik 
Kharkiv National University of Radio Electronics 
Ukraine, 61166, Kharkiv, 14 Nauky Ave 
E-mail: ihor.zarubin@nure.ua, svetlana.sotnik@nure.ua 
Annotation: This paper explores efficiency of using robotic systems in manufacturing. The paper 

highlights relevance of topic related to need to improve productivity, quality, safety, and 
competitiveness of enterprises. A comprehensive approach to study is presented, including literature 
analysis, data collection from real production conditions, and modeling. The key parameters of 
efficiency of using robotic systems, such as cost of implementation, productivity, quality, costs, and 
overall efficiency, are identified. Numerical examples of values of these parameters for production of 
devices are given. 

Keywords: efficiency, use, robotic systems, production, parameters 
 

Ефективність використання роботизованих систем у виробництві надзвичайно важлива в 
сучасній індустрії і має значний вплив на продуктивність, якість, безпеку та 
конкурентоспроможність підприємств. 

Використання роботизованих систем у сучасному виробництві є ключовим фактором для 
забезпечення ефективності та конкурентоспроможності підприємств. Ці системи 
використовуються для автоматизації рутинних і повторюваних завдань, що дозволяє знизити 
витрати на оплату праці, підвищити продуктивність і покращити якість продукції.  

Роботизовані системи можуть працювати без перерви та втоми, забезпечуючи стабільний і 
надійний режим виробництва. Крім того, вони дозволяють виконувати завдання з високою 
точністю та швидкістю, що призводить до зменшення кількості дефектів та відходів. Крім 
підвищення продуктивності, роботизовані системи також сприяють підвищенню безпеки 
праці, зменшуючи ризики для людей у виробничому середовищі. Вони можуть виконувати 
небезпечні або важкі завдання, такі як підйом важких вантажів чи робота з токсичними 
речовинами, забезпечуючи безпеку та комфорт працівників. У цілому, роботизовані системи є 
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необхідною складовою для підвищення ефективності виробництва та забезпечення 
стабільного розвитку підприємств у сучасному світі. 

В рамках цього дослідження було використано комплексний підхід, що включав у себе наступні 
кроки:  

1. Аналіз літератури та джерел. Тут проведено систематичний аналіз наукових джерел [1-3], 
статей, журналів та інших доступних даних щодо впровадження роботизованих систем у 
виробництві. Цей етап дозволив зрозуміти актуальний стан досліджень у даній області, 
ідентифікувати ключові тенденції та визначити проблемні аспекти, які потребують 
подальшого дослідження. 

2. Здійснено збір та аналіз доступних даних з реальних виробничих умов, що стосуються 
впровадження роботизованих систем. Це включало в себе збір інформації про вартість 
впровадження, продуктивність, якість та інші параметри ефективності. 

3. Застосовано методи моделювання та аналізу для визначення потенційних переваг 
використання роботизованих систем у конкретному виробничому середовищі. Це включало в 
себе розрахунки вартості, прогнозування продуктивності та визначення оптимальних стратегій 
впровадження. 

Застосування цього комплексного підходу дозволило зробити об'єктивну оцінку 
ефективності використання роботизованих систем у виробництві та визначити фактори, які 
впливають на їх успішне впровадження та використання. 

Використання роботизованих систем у виробництві є ключовим напрямком розвитку 
промисловості, спрямованим на автоматизацію та оптимізацію виробничих процесів [4-6]. Ці 
системи використовуються для виконання широкого спектру завдань, від рутинних операцій 
до складних маніпуляцій, що дозволяє підприємствам підвищити продуктивність, покращити 
якість продукції та знизити витрати. 

Перелік параметрів ефективності використання роботизованих систем у виробництві 
подано в таблиці 1. 

 
Таблиця 1 – Перелік параметрів ефективності використання роботизованих систем 

Параметр Опис 

Вартість впровадження 
Вартість придбання та встановлення роботизованих систем, 
включаючи витрати на обладнання, програмне забезпечення, 
навчання персоналу та інфраструктуру. 

Продуктивність 

Кількість та швидкість виробництва, які досягаються завдяки 
впровадженню роботизованих систем. Вимірюється у виробничих 
одиницях на одиницю часу (наприклад, одиниці виробу на 
годину). 

Якість 
Ступінь відповідності продукції встановленим стандартам та 
очікуванням споживачів. Може вимірюватися за кількістю 
дефектів, відмов або інших показників якості. 

Витрати 
Загальні витрати на експлуатацію та підтримку роботизованих 
систем, включаючи витрати на енергію, обслуговування, ремонт 
та заміну компонентів. 

Ефективність 
Кількість виробленої продукції відносно загальних витрат 
(включаючи витрати на впровадження та експлуатацію) та якості 
виробу. Вимірюється у виробничих одиницях на одиницю витрат. 
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Наведемо за приклад числові значення для кожного параметра ефективності використання 
роботизованих систем у приладобудівному виробництві (табл. 2) [7-9]. 

 
Таблиця 2 – Ефективності використання роботизованих систем у виробництві приладів 

Параметр Приклад числового значення 
Вартість впровадження $ 300,000 – $ 700,000 
Продуктивність Збільшення виробництва на 40 % 
Якість Зменшення кількості дефектів на 25 % 
Зниження витрат Зменшення витрат на матеріали на 20 % 
Підвищення безпеки Зменшення кількості травм на 30 % 

 
Ці числові значення призначені для надання загальної уяви про можливі ефективність 

впровадження роботизованих систем у виробництві приладів. Реальні значення можуть 
відрізнятися в залежності від конкретних умов, таких як розмір підприємства, вид виробів, 
технологічний процес і так далі. 

ВИСНОВКИ. Використання роботизованих систем у виробництві відіграє важливу роль в 
забезпеченні ефективності та конкурентоспроможності підприємств. Ці системи дозволяють 
автоматизувати рутинні та повторювані завдання, підвищити продуктивність, покращити 
якість продукції, знизити виробничі витрати та підвищити рівень безпеки праці. Успішне 
впровадження роботизованих систем вимагає ретельного аналізу і планування, враховуючи 
такі фактори, як вартість впровадження, продуктивність, якість, витрати на експлуатацію та 
загальну ефективність. Комплексний підхід, що включає аналіз літератури, збір даних з 
реальних виробничих умов та моделювання, дозволяє об'єктивно оцінити переваги та виклики 
використання роботизованих систем у певному виробничому середовищі. Загалом, 
роботизовані системи є необхідною складовою сучасного виробництва, яка забезпечує 
підвищення ефективності та стабільний розвиток підприємств. Результати демонструють 
потенційні переваги впровадження роботизованих систем, включаючи підвищення 
продуктивності, покращення якості, зменшення витрат та підвищення безпеки праці. Робота 
підкреслює важливість ретельного планування та аналізу для успішного впровадження 
роботизованих систем у конкретному виробничому середовищі. 

Дана робота має важливу практичну цінність, оскільки демонструє переваги та 
ефективність використання роботизованих систем у виробництві. Наведені числові приклади 
параметрів ефективності, таких як збільшення продуктивності, покращення якості, зниження 
витрат та підвищення безпеки, показують конкретні вигоди від впровадження роботизованих 
систем у промислових умовах.Щодо подальших перспектив, ця робота може послужити 
основою для більш детального та галузевого аналізу ефективності роботизованих систем у 
різних секторах виробництва. Отримані результати можуть бути використані підприємствами 
для обґрунтування інвестицій у роботизацію та розробки стратегій впровадження цих систем. 
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