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поширення ПЗ, аналізу трафіку,  облік співробітників, можливість редагувати 
інформацію про співробітників, та інше.  
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РОЗРОБКА МОДЕЛІ ІНТЕЛЕКТУАЛЬНОЇ МОБІЛЬНОЇ СИСТЕМИ ДЛЯ 
СВОЄЧАСНОГО ЗАПОБІГАННЯ МЕХАНІЧНИХ ПЕРЕШКОД 
 
Сучасні автономні інтелектуальні мобільні системи (ІМС) вирішують 

безліч задач, покращуючи якість життя людей. ІМС застосовуються в якості 
транспортувальних платформ, в надзвичайних ситуаціях для пошуку людей, 
аналізу екологічної обстановки, картографування та ін. Тому рішення задачі 
управління мобільного інтелектуального пристрою має важливе практичне 
значення. В цій роботі пропонується розглянути ІМС на базі платформи Arduino 
Unoза допомогою Ardumoto Shield. 

Пропонується розробити ІМС, логічне відтворення якої зображено на 
рисунку 1. До складу ІМС входить: 

- пратформа Arduino UNO; 
- драйвер управління двигунами Ardumoto Shield на базі мікросхеми 
L298P; 
- електричні двигуни постійного струму з редуктором; 
- ультразвуковий датчик відстані HC-SR04; 
- сервопривід, для збільшення кута огляду датчика. 
Драйвер відповідно до керуючим впливом від мікроконтролера управляє 

швидкістю і напрямком обертання двигунів постійного струму. Вони 
підключаються до плати через спеціальні клеми для двигунів A і B.  

Серводвигун, для збільшення кута огляду датчика, підключається до 
плати з урахуванням вимоги до напруги живлення 3,3 В. Пристрій працює від 
зовнішнього джерела харчування, що забезпечує автономність пристрою. 
тестування отриманого робота показало, що заявлених 7 В для живлення 
Arduino з урахуванням наявної навантаження не вистачає. Таким 
рекомендується для використання, наприклад, літій-полімерна акумуляторна 
батарея з вихідним напругою від 9 до 12 В. 



 

9 

 

 
 

Рис. 1. Схема інтелектуальної мобільної системи 
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3D ТЕХНОЛОГІЇ ДРУКУ 
 

3D-друк стає все більш популярним, хоча до недавнього часу він 
здавалася більше фантазією, ніж реальністю. Просторовий друк знаходить все 
більш широке застосування, і, в той же час, він стає все дешевше. Давайте 
розглянемо, як працюють 3D-принтери. 


