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Сучасні технології здатні значно спростити, а іноді і відкрити нові шляхи вирішення 

складних задач. Архітектура та основна ідея навігаційного помічника відображена у минулих 

роботах [1, 2], тому зосередимося на практичних аспектах. 

Сумісна робота ARCore та Tensorflow(інференс нейронної мережі) має свої особливості. 

Приймаючи до уваги, що ARCore також використовує нейронну мережу для оцінки похибки 

від IMU, інференс нейронної мережі для детекції об’єктів неймовірно складно запустити з 

використанням GPU. Тому, залишається лише два варіанти: CPU та NPU (нейронний 

процесор). Зараз, NPU є не у кожному смартфоні, але єдиний шлях створити працездатний 

пристрій. 

На рис. 1 знаходиться приклад роботи розробленого нами додатку, який здатен 

класифікувати об’єкти, та знаходити відстані до центрів Bounting Box. Дані про відстань, ми 

беремо з мапи глибини, яку будує ARCore [3]. 

Також важливим моментом є те, що потрібно використовувати асинхронні потоки для 

задач інференсу. Це складна задача з точки зору кількості необхідних операцій. При цьому 

ARCore має працювати у режимі 30 FPS, що необхідно для коректного визначення відстані. 

 

 
 

Рисунок 1 – Ілюстрація сумісної роботи ARCore та Tensorflow 

 

Оцінюючи отримані результати, можна стверджувати, що такий підхід має перспективи. 

За нашими тестами, ARCore здатен визначати відстань у межах приблизно 17 метрів, чого 

цілком достатньо для навігації незрячих людей. Важливо відмітити недолік, такий підхід має 

велику кількість обчислювальних операцій, і для роботи у реальному часі знадобиться більш 

потужне обладнання, яке вірогідно буде представлене у майбутньому. 
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