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ДОДАТОК А 

Графічний матеріал кваліфікаційної роботи 
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ДОДАТОК Б 

Текст програми моделювання 

 

 

%x=1.5:0.5:10; 

x=[1.5 1.55 1.6 1.65 1.7 1.8 1.9 2 2.2 2.5 3 3.5 4 5 6 7.8 10]; 

x1=1.5:0.1:10; 

K=1;noise=0.005; 

while K~=10 

K=menu('Нелінійна функція перетворення','Синусоїдальна-

y=b0*sin(b1*x)',... 

   'Степенева-y=b0*x^{b1}','Гіперболічна-y=b0+b1/x',... 

   'Дробово-лінійна I-y=1/(b0+b1*x)','Дробово-лінійна II-

y=x/(b0+b1*x)',... 

   'Показникова I-y=b0*exp(b1*x)','Показникова II-

y=b0*exp(b1/x)',... 

   'Логарифмічна I-y=b0+b1*ln(x)','Логарифмічна II-

y=b0+b1/ln(x)',... 

   'Exit'); 

if K==1 

   y=sin(0.3*x-1.7); y1=sin(0.3*x1-1.7); 

end; 

if K==2 

y=2*x.^-1.5; y1=2*x1.^-1.5; 

end; 

if K==3 

y=5+3./x; y1=5+3./x1; 

end; 

if K==4 

y=1./(0.05+0.1*x); y1=1./(0.05+0.1*x1); 

end; 

if K==5 

y=10*x./(0.5+1.2*x); y1=10*x1./(0.5+1.2*x1); 

end; 

if K==6 

y=5*exp(-0.5*x); y1=5*exp(-0.5*x1); 

end; 

if K==7 

y=5*exp(0.5./x); y1=5*exp(0.5./x1); 

end; 

if K==8 

y=5+3*log(x); y1=5+3*log(x1); 

end; 

if K==9 

y=5+3./log(x); y1=5+3./log(x1); 

end; 

if K==10 

   clear;close; 

   break; 

end; 
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y=y+(max(y)-min(y))*noise*randn(size(x)); 

y1=y1+(max(y1)-min(y1))*noise*randn(size(x1)); 

 

p5=polyfit(y,x,5); 

X1pol=polyval(p5,y1); epol=sqrt(sum((x1-X1pol).^2)/length(x1)); 

 

netmlp=newff([1.5 10],[5 1],{'tansig' 'purelin'},'trainlm'); 

netmlp.trainParam.epochs=200; 

netmlp.trainParam.show=50; 

netmlp=train(netmlp,y,x); 

X1mlp=sim(netmlp,y1);emlp=sqrt(sum((x1-X1mlp).^2)/length(x1)); 

 

netrbf=newrb(y,x); 

X1rbf=sim(netrbf,y1);erbf=sqrt(sum((x1-X1rbf).^2)/length(x1)); 

 

clc; 

figure; 

plot(x,y,'ro',x1,y1,'b'); 

xlabel('X'); ylabel('Y'); 

title('Нелінійна функція перетворення'); 

 

figure; 

plot(x1,x1,'r',x1,X1pol,'b'); 

xlabel('X'); ylabel('S'); 

title(['Компенсація нелінійності поліномом 5-го степеня. Е=' 

num2str(epol)]); 

 

figure; 

plot(x1,x1,'r',x1,X1mlp,'b'); 

xlabel('X'); ylabel('S'); 

title(['Скоригована функція перетворення MLP. Е=' 

num2str(emlp)]); 

 

figure; 

plot(x1,x1,'r',x1,X1rbf,'b'); 

xlabel('X'); ylabel('S'); 

title(['Скоригована функція перетворення RBF. Е=' 

num2str(erbf)]); 

 

pause;close all; 

end; 

 

 


