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The purpose of this work is to develop a 3D model of a Mars rover for fur-

ther integration into other software and the application of computer vision. 

Blender was used to create this model. The design was based on an analysis of 

real NASA Mars rovers to create a similar model. The model is suitable for var-

ious scientific and experimental applications, including vision-based navigation 

and object detection. Its adaptability allows for modifications tailored to specific 

research needs, making it a valuable tool for testing algorithms and simulating 

real-world scenarios. 

 

Тривимірне моделювання є важливим етапом проєктування технічних 

об’єктів та застосовується у дослідженнях технічного зору роботів. Для 

створення моделі марсоходу в Blender було використано реальний мар-

сохід NASA як референс [1]. 

 
Рисунок 1 – Зовнішній вигляд марсоходу NASA [1] 

 

Розглянемо етапи створення та побудови корпусу моделі нашого 

наземного робота. Спочатку було створено прямокутний Mesh-об’єкт для 

формування основного каркасу конструкції. Базова форма колес була ство-

рена за допомогою інструментів Circle і Extrude, застосуємо до них мо-

дифікатор Mirror для дзеркального розташування коліс.  
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Також було передбачено створення блоку для майбутнього розміщен-

ня сонячних батарей з метою забезпечення автономного енергоживлення 

апарату, з використанням модифікатора Boolean для інтеграції з моделлю 

Дивитися рисунок 2. 

Особливу увагу було приділено створенню ходової системи, що скла-

дається з шести коліс, аналогічних тим, які застосовуються у реальних 

марсоходах для забезпечення високої прохідності на складних рельєфах.  

  
Рисунок 2 – Каркас марсоходу Рисунок 3 – Ходова система моделі 

 

Була зроблена деталізація і застосовані матеріали. Основній та додат-

ковій камерам присвоєно матеріал чорного скла, що відповідає реалістич-

ній візуалізації оптичних елементів, а інфрачервоній камері – червоний 

колір із ефектом світіння для імітації її роботи у відповідних спектральних 

діапазонах. Інфрачервона камера дозволяє у подальшому експерименталь-

но перевіряти алгоритми обробки зображень, виявлення об’єктів та аналізу 

просторових даних у режимах різної інтенсивності освітлення та спек-

тральних особливостей. 

 
Рисунок 4 – Деталізована система камер 

 

Створену тривимірну модель можна експортувати у різні програмні 

середовища для наукових досліджень. Модель марсоходу має базову 

структуру, з можливістю подальших розширень, модифікацій, включаючи 
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анімацію. Модель можна адаптувати до конкретних завдань у різних галу-

зях. 

 
Рисунок 5 – Готова модель марсоходу 
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