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Додаток А
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Лазерний стрілецький тренажер для біатлону
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Спрощена структура системи обробки сигналів мультимедійного стрілецького комплексу
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Початкове досліджуване зображення зі звичайною структурою
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Зображення на виході детектора кордонів при параметрі розмиття σ = 1 (а), σ = 1,61 (б), σ = 20 (в)
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Рисунок 3.3 – Початкове досліджуване зображення з плямистої структурою лазерного плями
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Зображення на виході детектора кордонів при параметрі розмиття σ = 1 (а), σ = 2 (б), σ = 6 (в), σ = 6,45 (в)
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Обробка результатів бойових стрільб з використанням детектора кордонів Канні
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Похибка визначення координат в залежності від параметра розмиття σ в разі нормального лазерної плями
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Похибка визначення координат в залежності від параметра розмиття σ в разі деформованого лазерного плями

Додаток Б

