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ДОДАТОК А 

MATLAB-скрипт обчислення критеріїв якості регулювання 

 

 

 

Рисунок В.1 – MATLAB-скрипт обчислення критеріїв якості регулювання 
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ДОДАТОК Б 

Графіки перехідних процесів 

 

 

Рисунок Б.1 – Перехідний процес швидкості електропривода 

 

 

Рисунок Б.2 – Перехідний процес похибки регулювання 
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Рисунок Б.3 – Перехідний процес керуючого сигналу 

 

 

Рисунок Б.4 – Профіль збурення моменту навантаження 
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ДОДАТОК В 

Частотні характеристики замкненої системи 

 

 

Рисунок В.1 – Амплітудно-частотна характеристика замкненої системи 

 

 Рисунок В.2 – Фазо-частотна характеристика замкненої системи 

  



87 

 

 

Рисунок В.3 – Найквіст-діаграма замкненої системи 
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ДОДАТОК Г 

Демонстраційний матеріал 
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Примітки 

   Текстові документи   

      

А4 1 ГЮІК 519.87.024 ПЗ Пояснювальна записка 81        c. 

      

   Інші документи   

      

А4 2  MATLAB-скрипт обчислення  1 с. 

   критеріїв якості регулювання   

      

А4 3  Графіки перехідних процесів 2 с. 

      

А4 4  Частотні характеристики  2 с. 

   замкненої системи   

      

А4 5  Демонстраційний матеріал 20 с. 
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