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This article discusses the principle of smart parking. Existing types of intellectual 

parking lots are described. Relevance is considered. Developed layout scheme. 

 

В час коли автомобілі стали одним з основних засобів пересування 

з‘являються нові виклики. Одною з основних проблем нашого часу є пошук 

місця для паркування авто, адже бажано щоб воно знаходилось якомога ближче 

до місця прибуття. Часто виїжджаючи на особистому транспорті люди 

зтикаються з проблемою відсутності вільного місця на парковці, внаслідок чого 

їм доводиться витрачати багато часу на пошук місця де можна лишити машину. 

Згідно статистики, водії витрачають 55 годин на рік на пошук місця для 

паркування, а транспортні засоби, які шукають місце для паркування, становлять 

30% від усього трафіку в місті. Зрозуміло, що паркування – це серйозне питання 

як для дорожнього руху, так і для водіїв. Дану проблему можна частково 

вирішити за допомогою інформації про вільні місця на автопарковках, це 

скоротить час на його пошук та допоможе вчасно прибути в місце призначення. 

Суть розробки полягає в пристрої, що буде знаходитися на парковках.  

Розумна парковка (smart parking) – спеціалізоване місце для парковки 

автомобілів, створене з використанням датчиків і сучасних технологій для 

швидкого і зручного пошуку паркувальних місць, забезпечення безпеки і 

автоматизації процесу паркування автомобіля на стоянку. 

Є декілька варіантів існуючих додатків та пристроїв, що допомагають 

водієві з паркуванням. 

Активна система допомоги при паркуванні (PAP – Park Assist Pilot) – вона 

допомагає врахувати розміри паркувального місця та автомобіля, здійснює 

кермове керування, дана система вбудована в деякі з автомобілів окремих марок.  

Мобільний додаток ParkingUA є розвитком мобільного додатку 

KyivParkingApp, працює на телефонах з операційними системами IoS та Android 

та завантажується з відповідних інтернет-ресурсів. Для паркування користувач 

вибирає з електронної мапи паркувального простору міста Києва необхідний 

паркувальний майданчик, потрібну кількість годин паркування та вводить дані 

своєї платіжної картки.  

В розробці макету smart parking використаємо інтелектуальну систему на 

основі хмарного сховища. Датчики розміщені на парковках будуть фіксувати 

автомобілі, які заїжджають та передавати інформацію у додаток. 

Використовуючи дану систему водій з легкістю знайде вільне місце на парковці, 

на дисплеї буде відображено шляхи за допомогою яких можна дістатися до 
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місця. Дані оновлюватимуться кожні 3 секунди, що дозволить швидко та 

безпомилково визначити вільні місця. 

 

В моєму макеті парковки використовуються наступні компоненти: 

1. плата Arduino UNO – 1 шт.; 

2. плата Raspberry Pi 2 Model B – 1 шт.; 

3. ультразвуковий датчик HC-SR04 – 4 шт.; 

4. батарейки 1,5 В – 4 шт. 

 

Розроблена схема макету зображена на рисунку 1.1. 

 

 
Рисунок 1.1 – Схема макету 
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