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Динамические свойства измерительного преобразователя (ИП) могут 
быть выражены одной из его полных динамических характеристик (ДХ). 
При выборе ДХ ИП в ряде случаев предпочтение отдается переходной ха-
рактеристике (ПХ), поскольку она определяется прямым методом и при ее 
измерении не возникает трудностей, связанных с воспроизведением испы-
тательного сигнала. Для идентификации ПХ разработано большое количе-
ство методов, одним из которых является метод моментов. 

Согласно этому методу динамические свойства ИП удовлетворитель-
но отражаются ограниченным числом начальных моментов 
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где ( )thн  - нормированная ПХ ИП. 
Параметры функций, аппроксимирующих ПХ, определяются из ра-

венства начальных моментов, найденных по экспериментальным данным, 
рассчитанным для выбранной аппроксимирующей функции. 

На практике имеет место дискретное измерение ПХ, вследствие чего 
выражение (1) принимает вид 
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где t∆  - период дискретизации, n  - количество наблюдений. 
Это приводит к возникновению систематической погрешности, свя-

занной с ограничением количества наблюдений и времени измерения. 
В докладе представлены результаты исследования этой погрешности 

на примере апериодического ИП, описываемого ПХ вида 

( ) 21

12

2

21

11 ττ

ττ
τ

ττ
τ

tt

н eeth
−−

−
−

−
−= . 

Даны рекомендации для минимизации систематической погрешности 
и определения оптимальных соотношений между постоянными времени 

1τ , 2τ , временем измерения (периодом дискретизации) и количеством 
наблюдений. Также показана зависимость доверительных границ опреде-
ления постоянных времени ИП от среднеквадратического отклонения при-
сутствующего в испытательном сигнале аддитивного шума. 


